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INSTRUKCJA OBStUGI 1. Informacje ogdlne dotyczace sitownikow i ich
Sitowniki wahliwe 3XWI bezpiecznego stosowania

1.

1.1.

1.2.

Informacje ogélne dotyczace sitlownikéw i ich
bezpiecznego stosowania

Uwagi i ostrzezenia dotyczgce bezpieczenstwa

Uwazne zapoznanie sie z treScig niniejszej Instrukcji obstugi umozliwi prawidtowe
i bezpieczne uzytkowanie sitownika elektrycznego.

Wszelkie prace zwigzane z transportem, instalacjg, uruchomieniem, konserwacjg
i naprawami mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowanych pracownikéw
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami bezpieczenstwa. Pracownicy powinni
posiada¢ odpowiednie uprawnienia do wykonywania prac przy urzadzeniach, instalacjach
i sieciach elektroenergetycznych oraz umiejetnosci rozpoznawania i unikania zagrozen.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z zastosowania sitownika
niezgodnie z jego przeznaczeniem.

Sitowniki omowione w instrukcji sg zasilane napieciem elektrycznym. Nie zachowywanie
Srodkow bezpieczenstwa grozi porazeniem prgdem elektrycznym.

W czasie pracy naped nagrzewa sie i dotkniecie jego powierzchni zewnetrznych moze
spowodowac oparzenie.

Ze wzgledow bezpieczenstwa w instrukcji zaznaczono, w formie ostrzezen lub uwag,
czynnosci majgce wptyw na bezpieczenstwo pracownikoéw obstugi oraz wyeliminowanie
uszkodzen sitownikéw czy uktadow technologicznych, na ktérych sg zamontowane.

Ostrzezenia
- pojawiajg sie w miejscach, w ktérych czynnosci majg wptyw na bezpieczenstwo oséb
lub mienia.

Uwagi
- sg umieszczone przy czynnosciach decydujgcych o prawidtowym dziataniu sitownika,
moggcych mie¢ wptyw na powstanie uszkodzen.

Zastosowanie

Sitowniki wahliwe inteligentne typu 3XWI sg przeznaczone do napedu elementow
wykonawczych regulacyjnych lub odcinajgcych takich jak klapy, przepustnice, zawory
kulowe oraz inne urzadzenia wymagajgce napedu niepetnoobrotowego, w ukfadach
sterowania automatyki przemystowej, w energetyce, cieptownictwie, przemysle
chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach Sciekéw oraz instalacjach wodociggowych.
Sitowniki 3XWI przeznaczone sg do pracy w pomieszczeniach przemystowych lub
w terenie otwartym, w miejscach zabezpieczonych przed dostepem o0sbéb
nieupowaznionych.
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1. Informacje ogdlne dotyczace sitownikow i ich INSTRUKCJA OBStUGI
bezpiecznego stosowania Sitowniki wahliwe 3XWI

1.3.

1.4.

Opis ogdéiny

Sitownik wahliwy (niepetnoobrotowy) typu 3XWI zamienia ruch obrotowy silnika
elektrycznego na niepetny obrét watu wyjsciowego (typowo 90°) o statej predkosci, ktorg
mozna wybra¢ ztyposzeregu, odpowiednio do wymagan sterowania lub regulaciji.
Charakteryzuje go zwarta budowa o nowoczesnej stylistyce. Budowa sitownika zapewnia
szybki serwis, trwatoS¢ i niezawodno$¢ pracy oraz dtugie okresy miedzyremontowe.
Zwarta konstrukcja, maty ciezar i dowolna pozycja pracy pozwalajg na montaz sitownika
bezposrednio na elemencie wykonawczym. Sitowniki 3XWI| mogg rowniez sterowac
armaturg przez korbe i ciegno. W tym celu nalezy je montowaé na podstawie i wyposazyc¢
w korbe, ciegno oraz pozostate elementy sprzegu.

O wiasciwosciach sitownika decyduje zastosowany inteligentny sterownik SERVOCONT
SCAO05. Jest on zintegrowanym uktadem elektronicznym umozliwiajgcym programowa
konfiguracje parametréw sitownika oraz bezposrednie sterowanie przez wspoétczesne
systemy automatyki, regulatory i sterowniki PLC, atakze klasyczne stacyjki zdalnego
sterowania.
Skfada sie z nastepujgcych podzespotow:
¢ mikroprocesorowego sterownika wraz z bezstykowym uktadem rewersyjnego
zatgczania i wytgczania z hamowaniem elektrycznym silnika oraz uktadami
wejs¢/wyjs¢ analogowych i dwustanowych;
¢ inteligentnego przetwornika potozenia;
przetwornika momentu;
¢ stacyjki sterowania lokalnego z graficznym wy$wietlaczem ciektokrystalicznym,
gniazdem do podtgczenia pilota oraz przyciskami sterowania (opcja). Stacyjka
znajduje sie na sitowniku w obudowie bloku sterujgcego.
Do konfiguracji sitownika oraz sterownia lokalnego stuzy pilot (programator) PGl, ktéry nie
jest na wyposazeniu sitownika. Nalezy go zamoéwi¢ osobno.

Rodzaje pracy
Sitowniki mogg pracowac w trybie pracy S4 25% do 1200cykli/h lub w trybie S2 15min.
Tryb pracy S4 jest stosowany do pracy regulacyjnej natomiast tryb pracy S2 do rodzaju
pracy ON-OFF.

Konstrukcja - budowa

Sitowniki wahliwe regulacyjne 3XWI dostepne sga w trzech konfiguracjach
przedstawionych na ponizszym rysunku. Blok sterowania moze by¢ zabudowany
bezposrednio na module wahliwym lub zamontowany za posrednictwem tacznika EBS.
Wykonanie sitownika z tgcznikiem EBS umozliwia oddzielny montaz bloku sterowania
w oddaleniu od modutu wahliwego. W tym celu sitownik wyposazony zostaje w zestaw do
montazu bloku odsunietego.
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INSTRUKCJA OBStUGI 1. Informacje ogdlne dotyczace sitownikow i ich

Sitowniki wahliwe 3XWI bezpiecznego stosowania
Konfiguracja nr 1 Konfiguracja nr 2 Konfiguracja nr 3
(kod 3XWI...-...-000) (kod 3XWI...-...-10x) (kod 3XWI...-...-11x)

Rys. A: Konfiguracja sitownikow 3XWI

1 - Modut wahliwy stanowi czton napedowy sitownika,
sktadajgcy sie z zespotow nr: 2, 3, 4,516

2 - Silnik elektryczny asynchroniczny o mocy i predkosci
dostosowanej do momentu oraz predkosci sitownika.

3 - Przektadnia gtéwna sktada sie z podzespotow przektadni slimakowych oraz przektadni
planetarnej, realizujgcych: redukcje predkosci obrotowej silnika, pomiar momentu,
pomiar potozenia, naped reczny sitownika.

4 - Przytgcze mechaniczne zgodne z PN-EN ISO 5211.

5 - Kotko napedu recznego umozliwia reczne przesterowanie elementu wykonawczego.

6 - Mechaniczny ogranicznik ruchu ogranicza zakres dozwolonego ruchu watka
wyjéciowego.

10 - Lgcznik EBS umozliwia odtgczenie bloku sterowania od sitownika. Moze by¢
wyposazony w mechaniczny wskaznik potozenia.

11 - Blok sterujgcy realizuje funkcje inteligentnego sterowania i sygnalizacji za pomocg
wbudowanego sterownika.

12 - Stacyjka sterowania lokalnego wyposazona w wys$wietlacz graficzny i gniazdo do
podigczenia programatora (pilota), dostepna w wykonaniu z przyciskami lub bez.

13 - Wtykowe zigcze bloku sterowania umozliwia podtgczenie przewodéw zasilajgcych,
sterowniczych i sygnatowych do sitownika 3XWI.

20 - Zestaw do montazu bloku odsunietego sktada sie z kompletu pokryw, ztgcz
wtykowych oraz wspornika, niezbednych do oddzielnej zabudowy bloku sterowania,
oddalonego od modutu wahliwego.

Sitowniki 3XWI produkowane sg w wykonaniu "prawym" i "lewym", ktére réznig sie
kierunkiem obrotu watu wyjSciowego podczas krecenia koétkiem napedu recznego
W prawo.
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1. Informacje ogdlne dotyczace sitownikow i ich INSTRUKCJA OBStUGI

bezpiecznego stosowania Sitowniki wahliwe 3XWI
Sitownik 3XWI ,prawy” Sitownik 3XWI ,lewy”
- kod: 3XWIX=-XXT-XXX-XX=-XXX-XXX - kod: 3XWIX-XX2-XXX-XX-XXX-XXX

Rys. B: Wykonanie ,,prawe” i ,lewe” sitownika 3XWI

Sitowniki w wykonaniu "prawym" stosuje sie w sytuacjach, gdy zamykanie elementu
wykonawczego odbywa sie w prawo. Sitowniki w wykonaniu "lewym" stosuje sie
sytuacjach gdy zamykanie elementu wykonawczego odbywa sie w lewo.
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INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki wahliwe 3XWiI 2. Dane techniczne

2. Dane techniczne

2.1. Dane techniczne sitownika wahliwego inteligentnego 3XWI

Lp. Parametr Wartos¢

1 | Znamionowa warto$¢ momentu Mn sitownika 3XWIla — 60Nm; w regulacji 30Nm
3XWIb — 120Nm; w regulacji 60Nm
3XWIc — 240Nm; w regulacji 120Nm

2 | Zakres ustawianego uktadu przecigzeniowego

(nastawa fabryczna 100%) od 50% do 100% Mn

3 | Silnik indukcyjny trojfazowy

- hapiecie znamionowe - 3x400V AC, +10% -15%, 50Hz +6%
- klasa izolacji -F
- zabezpieczenie termiczne - 3 termistrory PTC 140°C
- ogrzewanie silnika (opcja) - po uzgodnieniu
- wykonanie specjalne - po uzgodnieniu
4 | Grzatka antykondensacyjna (opcja) moc 8W, napiecie zasilania 230VAC, maks. prad

zatgczania 2A
z termostatem,
zatgczenie <15°C, wytgczenie >30°C

5 | Znamionowa warto$¢ skoku 90°; 120°; inne do uzgodnienia
- ustawienie zderzakow - znamionowa warto$¢ skoku + 3°

6 | Znamionowa predkos¢ elementu wyj$ciowego

[obr/min], (czas przejscia dla 90° [s]) 0,23 (66); 0,37 (42); 0,45 (33); 0,75 (21); 1,5 (10)

7 | Rodzaj pracy sterownicza S2 15min;
regulacyjna S4 25% 1200c/h
8 | Temperatura otoczenia - od -25°C do +70°C

- 0od -30°C do +90°C — dla modutu wahliwego
z odsunietym blokiem sterowania

9 | Wilgotnos$¢ wzgledna do 80%
10 Stopien ochrony sitownika IP67
11 Pozycja pracy dowolna
12 Smarowanie smar potptynny
13 Przytgcze FO5, FO7 lub F10
14 | Wtykowe ztgcze bloku sterowania
- iloS¢ stykow 42 styki zaciskane,
- dtawnice PG 21 — 1 szt.,, PG 13,5 — 2 szt., inne do uzgodnienia
15 | Powioka lakiernicza farba proszkowa, kolor zielony RAL6005
16 | Zabezpieczenie antykorozyjne bardzo wysokie — przemystowe, do uzytku

w obszarach przemystowych o duzej wilgotnosci
i agresywnej atmosferze o wysokim
zanieczyszczeniu, kategoria korozyjnosci C5-|
zgodnie z PN-EN 15714-2

17 | Poziom hatasu do 75 dB(A)
18 | Masa w zaleznosci od konfiguraciji:
- 3XWila - 25+27 kg
- 3XWIb - 25+27 kg
- 3XWilc - 27+29 kg

Www.zpua.pop.pl 7




2. Dane techniczne

INSTRUKCJA OBStUGI
Sitowniki wahliwe 3XWI

2.2.

Podstawowe dane sterownika SERVOCONT SCA05

Lp.

Parametr

Wartosé

Napiecie zasilania

3x400VAC, +10% - 15%, 50Hz £6% z przewodem N

Zataczenie mocy

tyrystorowe, max 1,5 kW (S4, 1200 c/h, 25%)

3 Wejscia sterujgce: sposoOb sterowania wybierany programowo przy
uruchamianiu sitownika
- dwustanowe: - sygnat 24V DC, z separacjg galwaniczng, pobor
SO - OTWORZ, pragdu 12mA
SZ - ZAMKNIJ,
PLok - przetgczenie w sterowanie LOKALNE
- analogowe: - sygnat analogowy 4+20mA, spadek napigcia na
ASter — warto$¢ zadana potozenia obw. wej. maks. 6V.
4 é(;rgj:r)ukaqa poprzez magistrale przemystowg protokot Modbus, Profibus DP, HART
5 Wyijscia przekaznikowe sygnalizacyjne: - styki przekaznikow
KO - potozenie OTWARTE - obcigzenie 230V AC/DC 1A
KZ - potozenie ZAMKNIETE
MO - moment na OTWORZ
MZ - moment na ZAMKNIJ
GE - GOTOWOSC ELEKTRYCZNA
Z - sterowanie ZDALNE
6 Wyjscie analogowe: .
APot — sygnat zwrotny o pofozeniu sitownika sygnat analogowy 4+20mA
7 Zasilanie dwuprzewodowe przetwornika
potozenia:
- wewnetrzne - 24VDC ze sterownika, maksymalna rezystancja
obcigzenia 500Q
- zewnetrzne - 12-36VDC; maksymalna rezystancja obcigzenia
500Q przy 24VDC
8 Dodatkowe sygnaty (opcja):
- 2 programowalne przekazniki potozen
posrednich; - styki przekaznikdw — obcigzenie 230V AC/DC 1A
- wyjscie analogowe + wejscie analogowe + - sygnaty analogowe - 4+20mA
wejscie binarne
- inne, do uzgodnienia
9 Nieliniowo$¢ w sterowaniu analogowym 0,4%
10 | Dryft temperaturowy w sterowaniu 0,2% / 10°C
analogowym
11 | Nieczutos¢ regulowana 0,6 - 5,0%, zalecana 1,4%
12 | Histereza regulowana automatycznie, 0,5 warto$ci nieczutosci
13 | Przedziat wiarygodnosci sygnatow 3,65 - 21,00 mA
analogowych
14 | Konfiguracja sterownika pilot (programator) PGI-06 lub PGI-04
8 www.zpua.pop.pl




2. Dane techniczne

INSTRUKCJA OBStUGI
Sitowniki wahliwe 3XWI

2.3. Wymiary gabarytowe

Konfiguracja nr 1

(kod 3XWI...-...-000) = ‘
p = g8 - ———
| ; i
g /@\l ‘:ﬂ -
| 190 ; a3 :75:
330 550

Konfiguracja nr 2
(kod 3XWI...-...-10x)

Konfiguracja nr 3
(kod 3XWI...-...-11x)

330 £

Rys. C: Wymiary sitownika 3XWI
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INSTRUKCJA OBStUGI

2. Dane techniczne

Sitowniki wahliwe 3XWI

2.4.

Realizowane funkcje
SERVOCONT SCAOQ5 realizuje:

¢
¢

* & & o

* & & o o

*® & & o o o

®* & & & o o o

Pomiar potozenia sitownika, odczyt na wyswietlaczu LCD w [%] i w formie bargrafu,
Tworzenie analogowego sygnatu zwrotnego APot o potozeniu sitownika 4+20mA

z zasilaniem wiasnym lub zewnetrznym,

Liczenie cykli pracy wykonanych przez sitownik,

Pomiar temperatury wewnatrz sitownika,

Pomiar analogowego sygnatu sterujgcego ASter - 4+20mA,

Automatyczne zatrzymanie sitownika w zadeklarowanych potozeniach krancowych.
Zadziatanie uktadu przecigzeniowego petni wowczas funkcje zabezpieczenia.
Tworzenie sygnatow potozen krancowych w postaci stykéw komplementarnych KO
i KZ, w kierunku otwarcia i zamkniecia,

Tworzenie dodatkowych sygnatow (opcja),

Pomiar momentu sitownika,

Ustawianie uktadu przecigzeniowego sitownika w zakresie 50+100% momentu
znamionowego,

Zatrzymanie sitownika w przypadku zadziatania uktadu przecigzeniowego.
Sygnalizacje zadziatania ukfadu przecigzeniowego w postaci stykéw
komplementarnych MO i MZ, w kierunku otwarcia i zamkniecia,

Konfigurowanie zatrzymania sitownika przy otwieraniu lub zamykaniu wskutek
osiggniecia zadanego momentu (niezaleznie). Funkcja zatrzymania w potozeniach
krancowych dziata wtedy jako zabezpieczenie,

Ustawienie reczne potozen krancowych

Automatyczne konfigurowanie potozen krancowych (funkcja ,Autostrojenie”),
Sterowanie analogowe sygnatem 4+20mA,

Sterowanie trojstawne sygnatami 24VDC,

Przetgczenie na sterowanie lokalne przez:

- operatora zdalnie,

- przycisk ‘Zdal./Lokal.’ na stacyjce sterowania lokalnego,

- klawisz ‘M/Z’ na programatorze jezeli stacyjka nie jest wyposazona w przyciski.
Sterowanie lokalne sitownika przyciskami na stacyjce lub programatorze — sterowanie
lokalne ma priorytet nad sterowaniem zdalnym.

Sygnalizacje pracy sitownika w trybie zdalnym stykiem zwiernym — sygnat Z,
Nastawienie strefy nieczutosci przy sterowaniu analogowym,

Automatyczne dostosowanie histerezy do nieczutosci,

Wyswietlanie komunikatéw awaryjnych na wyswietlaczu LCD,

Autokontrole ukfadu sterujgcego oraz kontrole sygnatow analogowych i napiecia sieci.
Sygnalizacje gotowosci elektrycznej na wyswietlaczu oraz poprzez komplementarny
styk - sygnat GE,

Zabezpieczenie przed rekonfiguracjg funkcji sitownika hastem dostepu,
Zabezpieczenie zwarciowe silnika,

Zabezpieczenie przed asymetrig zasilania,

Zabezpieczenie przed przypadkowg zamiang kolejnosci faz,

Zabezpieczenie termiczne silnika,

Zabezpieczenie przepieciowe,

Zabezpieczenie przeciwzaktoceniowe (filtr).

10
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INSTRUKCJA OBStUGI 3. Transport i przechowywanie
Sitowniki wahliwe 3XWI 4. Montaz sitownika na armaturze

3.

Transport i przechowywanie

Podczas transportu sitowniki powinny byC¢ ostoniete folig i zabezpieczone przed
przesuwaniem.

W trakcie przenoszenia nie chwyta¢ sitownika za kotko reczne. W przypadku dostawy
napedu z armaturg, podnosi¢ za armature a nie za naped.

Sitowniki nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach magazynowych, chronigc przed
zawilgoceniem i zanieczyszczeniem. Sitownikéw nie nalezy przechowywaé w atmosferze
silnie korodujgcej. Nalezy zwraca¢ uwage na wiasciwe docisniecie pokrywy ochronnej
ztagcza elektrycznego dzwignig, aby zapewni¢ szczelnoS¢ sitownika. Przy diuzszym
przechowywania chroni¢ powierzchnie niemalowane $rodkiem antykorozyjnym.

Montaz sitownika na armaturze

Przed zamontowaniem sitownika sprawdzi¢ czy jest on zgodny z zamoéwieniem
i projektem oraz czy podczas transportu sitownik nie zostat uszkodzony.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci wyjasnic je, a w przypadku uszkodzen
skontaktowac sie z dostawcg w celu naprawy.

Sitowniki mogg pracowaé¢ w dowolnej pozycji pracy, dlatego przy montazu nalezy
kierowac sie jak najlepszg wygodg obstugi. Zapewni¢ wolng przestrzen wokot sitownika,
zeby umozliwié:

¢ bezpieczny montaz i demontaz

¢ swobodng obstuge napedu recznego i stacyjki sterowania lokalnego

¢ ustawienie mechanicznego ogranicznika ruchu (zderzaka)

¢ dostep do bloku sterujgcego w celach serwisowych.
Stosownie do pozycji pracy mozna obrocic stacyjke sterowania lokalnego.

Dla sitownikbw montowanych bezposrednio na wale elementu wykonawczego nalezy:

¢ Sprawdzi¢ przytgcza mechaniczne sitownika i elementu wykonawczego

¢ Pokry¢ lekko smarem trzpien armatury oraz tuleje przytgczeniowg (sprzegajaca).

¢ Wiozy¢ tuleje sprzegajgcg na trzpien armatury.

¢ Natozy¢ sitownik na element wykonawczy i starannie wycentrowac otwory mocujgce
w kotnierzach przytgczeniowych.

¢ Mocowac srubami o klasie wytrzymato$ci nie gorszej niz 8.8 zwracajgc uwage na
dokrecanie metodg ,na krzyz”.

Sitownik z podstawg zamontowa¢ na konstrukcji wsporcze;.
Potgczy¢ korbe sitownika z elementem wykonawczym za pomocg ciegna.

Www.zpua.pop.pl 11



INSTRUKCJA OBStUGI

4. Montaz sitownika na armaturze Sitowniki wahliwe 3XWI

Przytgcze mechaniczne bez tulei Przytacze mechaniczne z tulejg
B1
- [ = ==
4@7 = = \ :’ 7T = '/ X
A | T 8 (\5" i
N ' i }
! @D2
D4
2 25 D1
@D3
S1
@D7

Tuleja nieobrobiona Tulejatyp V Tulejatyp L Tulejatyp H

Rys. D: Przylacze mechaniczne sitownika 3XWI

tabela wymiaréw ';ﬂ_"E'ﬁﬁso 5211 FO5 FO7 F10
D1 65 90 125

@D2 f8 35 55 70

D3 50 70 102

przytacze D4 x4 M6 M8 M10
mechaniczne G1 max. 3 3 3
G2 min. 9 12 15

@gD5 H7 28 28 36

B1 8 8 10

tuleja przytgczeniowa | G3 28 28 28
nieobrobiona D6 28 28 36

typ V @D7 H9 max. 22 22 28

typ L S1 H11 max. 17 17 22

typ H S2 H11 17 17 22

@D8 max. 22,2 22,2 28,2

12 www.zpua.pop.pl



INSTRUKCJA OBStUGI 5. Podtaczenie i zabezpieczenie elektryczne
Sitowniki wahliwe 3XWI zewnetrzne sitownika

5.

L
A

Podiaczenie i zabezpieczenie elektryczne
zewnetrzne sitownika

Potgczenia elektryczne sitownika 3XWI nalezy wykona¢ zgodnie 2z projektem
wykonawczym. Schemat aplikacyjny przedstawiono na Rysunku 1.

Uktady sterowania powinny by¢ zaprojektowane i wykonane przez osoby z odpowiednimi
uprawnieniami oraz umiejetnosciami, ktére zaznajomity sie z budowg i zasadami
sterowania sitownikow wahliwych 3XWI oraz z wymogami obiektow na ktérych bedg one
zainstalowane.

Prace elektryczne mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez pracownikéw posiadajgcych
odpowiednie kwalifikacji zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bhp.

Wtykowe ztgcze elektryczne

Podtgczenie sitownika do ukfadow zasilania, sterowania i sygnalizacji jest realizowane
poprzez wtykowe ztgcze elektryczne, sktadajgce sie z gniazda zabudowanego na bloku
sterowania i wtyku (czeSci obiektowej zigcza). Wtyk jest dostarczany w zestawie:
obudowa, wkiadka stykowa i komplet stykéw zaciskanych na przewodach. W sktad
zestawu nie wchodzi okablowanie.

Obudowa wtyku Uktad stykow Styk sekgcji 1
100 we wktadce stykowej (zasilajgcy)

Dtawnica PG13,5

Sekeja2 | OO0O000

302 01
Sekgja 1 ©~°0-0 Styk sekcji 2, 3
O 605 04 (sterowniczy)

*

34 29
f 000000 (o]
Dtawnica PG21 Sekcja 3 880000

3,5

21,5

Dtawnica PG13,5 \ y

Rys. E: Wtyk ztacza elektrycznego

www.zpua.pop.pl 13



5. Podtaczenie i zabezpieczenie elektryczne INSTRUKCJA OBStUGI

zewnetrzne sitownika Sitowniki wahliwe 3XWI
Parametry wtyku Dane techniczne
Obudowa wtyku - odlew aluminiowy, malowany proszkowo,
- blokowanie wtyku w gniezdzie przy pomocy dzwigni
Dtawnice kablowe PG 21 -1 szt. $rednice przewodéw 9+16 mm
PG 13,5 — 2 szt., z zaslepkg $rednice przewoddéw 5+10 mm

inne — do uzgodnienia

36 + 6 stykdw zaciskanych w 3 sekcjach + Srubowe przytgcze przewodu

Wkiadka stykowa ochronnego PE

Napiecie znamionowe | 690 VAC dla stykow zasilania, 250 VAC dla stykéw sterowniczych

Prad obliczeniowy 40 A dla stykoéw zasilania, 10 A dla stykow sterowniczych
- posrebrzany stop miedzi,
Styki - przytacze zaciskane na przewodzie, $rednica przytagcza @* zalezna od

przekroju zyty,
- dtugos¢ odizolowanej zyty 8-9 mm

: . sekcja 1, nr 1-6 sekcja 2, nr 11-28 sekcja 3, nr 29-46
Rodzaje stykéw o . .
zasilajgce sterownicze sterownicze
Przekroj 2 2 2 ;
1,5 mm? (standard) lub | 0,5 mm* (standard), 1,5 mm* (opcja),
przytaczanych 2 ; 2 s -
. 2,5 mm* (opcja) 0,75-1,0 mm” (uzgodni¢ przy zamawianiu)
przewodow

Podtaczenie przewoddéw do wtyku nalezy wykonac¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg
oraz ze schematem aplikacyjnym sitownika.

pomocy dzwigni oraz uszczelnienie dtawnic przewoddw dla zapewnienia stopnia
ochrony. Jezeli dlawnica nie jest wykorzystana, sprawdzi¢ czy jest zaslepiona
(zaslepka dostarczana z dtawnicg). Zta jakoS¢ montazu moze by¢ przyczyng odmowy
udzielenia gwaranciji.

¢ Odtgczony wtyk powinien zosta¢ zabezpieczony przed zawilgoceniem lub zalaniem
oraz zabrudzeniem szczegolnie pytami przewodzgcymi.

¢ Gniazdo ztgcza nie powinno pozostawac odkryte. Nalezy je zamkng¢ pokrywa
mocowang na zawiasach.

@ ¢ Zwréci¢ szczegdlng uwage na prawidtowe mocowanie wtyku w gniezdzie przy

¢ Sitownik wymaga podtgczenia przewodu ochronnego, ktérego zacisk znajduje sie we

A wtyku ztgcza.

¢ Wtyk mozna wiozy¢ do gniazda tylko przy odtgczonych Zrédtach zasilania.
W przypadku odtgczenia wtyku od sitownika zawsze odtgczyé go od zrodet pradu.

¢ Po zakonhczeniu montazu wtyku sprawdzi¢ prawidtowo$¢ potgczen na zgodnosc¢
wyprowadzen z projektem. Sprawdzi¢ skutecznos¢ ochrony przeciwporazeniowe;j
zgodnie z normg PN-HD 60364-4-41 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia --
Czes¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem
elektrycznym”.

5.2. Zabezpieczenia elektryczne

Sitownik wymaga zastosowania zewnetrznego zabezpieczenia silnikowego. Nastawa
zabezpieczenia termicznego powinna by¢ zgodna z wartosciami okreSlonymi w ponizszej
tabeli.

14 www.zpua.pop.pl



INSTRUKCJA OBStUGI 5. Podtaczenie i zabezpieczenie elektryczne

Sitowniki wahliwe 3XWI zewnetrzne sitownika
Predkos¢ 3XWila 3XWib 3XWic
[obr/min] In[A] | IT[A] | Moc[kW] | In[A] | IT[A] | Moc[kW] | In[A] | IT[A] | Moc [kW]
0,23 (66s) 0,4 0,5 0,06 0,4 0,5 0,06 0,5 0,6 0,09
0,37 (42s) 0,4 0,5 0,09 0,4 0,5 0,09 0,7 0,85 0,18
0,45 (33s) 0,4 0,5 0,06 0,4 0,5 0,06 0,6 0,75 0,12
0,75 (21s) 0,4 0,5 0,09 0,4 0,5 0,09 0,7 0,85 0,18
1,5 (10s) 0,6 0,75 0,18 0,6 0,75 0,18 1,1 1,35 0,37

L

5.3.

W przypadku wykorzystania zestykoéw sygnalizujgcych potozenie i przekroczenie
momentu, wyprowadzonych na styki 29-46 w sekcji 3 ztgcza, do wspoipracy

z klasycznymi uktadami przekaznikowymi pracujgcymi na napieciach 230V AC/DC ,
nalezy zwréci¢ uwage na zabezpieczenie zwarciowe tych obwoddw (zalecany wytgcznik
instalacyjny do 2A). Cewki przekaznikdw muszg by¢ wyposazone w uktady gasikowe.

Zalecane jest stosowanie zbiorczych zabezpieczen przepieciowych klasy C lub BC,
a w szczegolnych przypadkach réwniez klasy D, zgodnie =z aktualnymi normami
dotyczgcymi ochrony przeciwprzepieciowej.

Wskazowki dotyczgce obwodow

¢ Sitownik 3XWI moze by¢ sterowany za pomocg znormalizowanego sygnatu
pradowego 4+20mA z zewnetrznym zasilaniem linii sterujgcej. Sygnat sterujgcy jest
w nim odseparowany galwanicznie od napiecia zasilajgcego oraz innych sygnatow
wejsciowych i wyjsciowych.

¢ Sygnat zwrotny potozenia sitownika jest wytwarzany w inteligentnym przetworniku
potozenia. Sygnat ten, w postaci cyfrowej, jest wykorzystywany przez sterownik jako
sprzezenie zwrotne. Jednoczesnie sygnat, w postaci analogowej, moze byé
wyprowadzony na zewnatrz sitownika. Przetwornik potozenia moze pracowac¢ w
uktadzie z zasilaniem dwuprzewodowym linii pomiarowej z zewnatrz (np. z modutu
pomiarowego systemu automatyki) lub z wewnatrz sitownika. W obydwu przypadkach
sygnat zwrotny jest odseparowany galwanicznie od napiecia sieciowego i innych
sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych sitownika. W przypadku zasilania zewnetrznego,
sygnat zwrotny bedzie dziatat pomimo zaniku napiecia sieciowego zasilajgcego
sitownik. Zarébwno przy zasilaniu zewnetrznym 24VDC jak i wewnetrznym toru
sygnatu zwrotnego 4+20mA, zapewniona jest mozliwos¢ obcigzenia linii pomiarowej
rezystancjg do 500Q. W przypadku rezygnacji z wyprowadzenia sygnatu zwrotnego
poza sitownik (rowniez przy komunikacji po protokole Modbus lub Profibus), nalezy
zmostkowac zaciski nr 13 i 14 we wtykowym ztgczu bloku sterowania.

¢ Uklady separacji galwanicznej zapobiegajg powstaniu wspoélnej masy na sygnatach
analogowych (zadany sygnat potozenia i sygnat zwrotny o potozeniu sitownika), co
polepsza jakos¢ tych sygnatéw.

¢ Do przesytania sygnatow analogowych zalecane jest stosowanie przewodu
ekranowanego o zytach skreconych.

¢ Sitownik moze byé¢ réwniez sterowany tréjstawnie, sygnatami SO - OTWORZ oraz
SZ - ZAMKNIJ, o napieciu 24V DC i dowolnej polaryzacji, podawanym bezposrednio
z modutu sterowania systemu automatyki, sterownika PLC, regulatora lub stacyjki
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5. Podtaczenie i zabezpieczenie elektryczne INSTRUKCJA OBStUGI

zewnetrzne sitownika Sitowniki wahliwe 3XWI

zdalnego sterowania. Polaryzacja wejsciowych sygnatéw sterujgcych dwustanowych
jest obojetna, sitownik moze by¢ sterowany zaréwno przez moduty ze wspolnym
plusem, jak i wspélnym minusem. Wejscia sterowania sg rowniez odseparowane
galwanicznie od napiecia sieci i innych sygnatéw.

Przetgczanie sterowania zdalnego w lokalne mozna wykona¢ sygnatem o napieciu
24V DC z systemu automatyki — sygnat PLok. Sygnat ten moze mie¢ to samo
napiecie, co sterowanie trojstawne (z tego samego modutu) lub inne, lecz napiecia te
muszg mie¢ wspolny biegun.

Trzeci opcjonalny z trybdw sterowania realizowany jest poprzez transmisje typu
fieldbus (Modbus lub Profibus DP). Opis jego znajduje sie w osobnym zatgczniku.
Sterownik zapewnia separacje galwaniczng magistrali Modbus/Profibus DP od reszty
elektroniki sterownika.

Ogolnie sygnaty sterujgce wprowadzone sg na sekcje 2 ztgcza elektrycznego (Rys.
E). Przewody tej sekcji powinny by¢ ekranowane. Ekran kabla nalezy potgczy¢ z
przewodem uziemiajgcym po stronie szafy sterowniczej. Przewdd uziemiajgcy,
powinien by¢ wykonany specjalnie do celow ekranowania aparatury i potgczony
bezposrednio z uziomem gtdwnym. Rezystancja przewodu powinna by¢ mniejsza

od 1Q.

Grzatka antykondensacyjna (opcja) jest zalecana, gdy sitownik ma pracowac

w $rodowisku o duzym zawilgoceniu i/lub przy niskich temperaturach. Grzatka wraz
z termostatem jest umieszczona w bloku sterowania, jej zasilanie jest wyprowadzone
na oddzielne styki ztgcza.

16
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INSTRUKCJA OBStUGI 6. Montaz i podfaczenie opcjonalnego zestawu do
Sitowniki wahliwe 3XWI odsuniecia bloku sterowania

6. Montazi podigczenie opcjonalnego zestawu do
odsuniecia bloku sterowania

Odsuniecie bloku sterowania (1) od modutu wahliwego (2) jest mozliwe tylko gdy sitownik
jest wyposazony w fgcznik EBS (3). Informacja ta jest zakodowana w typie sitownika.
Przebudowa sitownika polega na dodaniu elementéw zestawu do odsuniecia
pozwalajgcych na oddalenie sterowania poza obszar o podwyzszonej temperaturze, bgdz
w miejsce zapewniajgce swobodny dostep obstugi do sterowania i konfiguracji sitownika.

i ocechowany zgodnym numerem fabrycznym. Dlatego za po$rednictwem zestawu do
odsuniecia mozna tgczy¢ ze sobg blok sterowania i modut wahliwy tylko o tym samym
typie i numerze.

@ Blok sterowania oraz modut wahliwy stanowi komplet skalibrowany fabrycznie

Zestaw do odsuniecia bloku sterowania sktada sie z pokrywy tgcznika EBS (4), pokrywy
bloku sterowania (5) z uchwytem montazowym (7) oraz z dwoéch kompletéw
wielostykowych ztgcz pokryw (6). Schemat potgczeh opisano w schemacie aplikacyjnym
Rys.1.

W skfad zestawu nie wchodzg kable stuzgce do potgczenia pokryw.

Dilugos¢ obu przewoddéw (zasilajgcego isygnatowego) tgczgcych odsuniety blok
sterowania z modutem wahliwym nie moze przekroczy¢ 30m.

Ze wzgledu na poprawng komunikacje modutu wahliwego sitownika z odsunietym blokiem
zaleca sie aby kabel sygnatowy byt ekranowany, a poszczegéine zyly o przekroju 0,5 mm?
byly skrecone ze sobg w pary. Wazne jest podtgczenie stykow nr 12-13 oraz 15-16 w
ztgczach pokryw parowanymi przewodami — skretkg. Kazda zyta kabla sygnatowego
powinna tgczy¢ styki o tych samych numerach w zigczach obu pokryw zestawu do
odsuniecia.

Ekran kabla sygnatowego tgczy¢ z obu stron do zacisku PE w ztgczach.

Dostarczane w zestawie wtyki do ztgcz pokryw, skfadajg sie z: obudowy wtyku, wktadki
z zaciskiem PE oraz kompletu stykow sygnatowych i zasilajgcych w wykonaniu meskim
i zehskim (odpowiednio do zlgcz zamontowanych w obu pokrywach). Nalezy zadbac o
jako$¢ montazu kabli w ztgczach, szczelnoS¢ przejs¢ przez dtawnice oraz staranne
dokrecenie wtykow do pokryw srubami ryglujgcymi.
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6. Montaz i podtaczenie opcjonalnego zestawu do INSTRUKCJA OBStUGI
odsuniecia bloku sterowania Sitowniki wahliwe 3XWI

: \\\4 ' o

N\

gy
\ )
A

A
R

J)

J‘

Procedura montazu zestawu:
¢ Odtgczy¢ wtyk ztgcza bloku sterowania.
¢ Odkreci¢ cztery $ruby mocujgce blok sterowania kluczem
ptaskim 10mm.

¢ Zdemontowac blok sterowania odtgczajgc wigzki elektryczne.

¢ Nalezy odigczy¢ z gniazd dwie wigzki: zasilajgca (zielona
wtyczka Z5) oraz sygnatowg (biata wtyczka Z4A).

¢ Zdemontowany blok sterowania nalezy potgczy¢ z pokrywa
bloku sterujgcego (5),

¢ Nalezy podtgczy¢ wigzki Z4A i Z5 w odpowiednie gniazda G4A
i G5 znajdujgce sie pokrywie.

¢ Montaz pokrywy do bloku wykonaé¢ przy pomocy dotgczonych
do zestawu srub M6x20-8.8

¢ Zmontowany blok sterowania nalezy przymocowac trwale w
miejscu zapewniajgcym swobodng obstuge panelu sterujgcego
i dostep do przytgczy kablowych. Montaz ten mozna wykonac¢
przy pomocy dostarczonego uchwytu lub wykorzystac¢ otwory
montazowe w pokrywie bloku sterujgcego.

¢ Na tgcznik EBS(3) nalezy analogicznie zabudowac pokrywe tgcznika(4) wpinajgc
odpowiednio wigzke sygnatowg Z4A w gniazdo G4A znajdujace sie na plytce
elektroniki, oraz wigzke zasilajacg Z5 w gniazdo G5 przymocowane wewnatrz
obudowy tgcznika.

¢ Przy montazu nalezy zwréci¢ szczeg6lng uwage na wigzki elektryczne, aby nie
zostaty uszkodzone podczas skrecania pokrywy z tgcznikiem.

¢ Nalezy podfgczy¢ ztgcza pokryw po podtgczeniu kabli do ztgcz.
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INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki wahliwe 3XWI

7. Obstuga i uruchomienie sitownika

7.

7.2.

Obstuga i uruchomienie sitownika

Tryb pracy recznej

W procesie uruchamiania wykorzystuje sie tryb pracy recznej (mozliwos¢ otwierania
i zamykania elementu wykonawczego przez krecenie kotkiem napedu recznego) jak i tryb
pracy elektrycznej (otwieranie i zamykanie elementu wykonawczego przez sterowanie
silnikiem elektrycznym). W sitownikach 3XWI nie ma potrzeby przetgczania miedzy tymi
trybami pracy. Konstrukcja sitownika umozliwia bezpieczne postugiwanie sie kotkiem
napedu recznego, nawet jezeli wigczony jest silnik elektryczny. Nie grozi to uszkodzeniem
urzadzenia. Obracanie kotka napedu recznego podczas pracy silnika powoduje
wydtuzenie lub skrocenie czasu przesterowania zaleznie od kierunku obrotu.

Przy otwieraniu lub zamykaniu armatury kétkiem napedu recznego, nie nalezy
przyktada¢ nadmiernej sity, poniewaz moze to spowodowac kilkakrotne przekroczenie
momentu znamionowego, co moze skutkowaé zaréwno uszkodzeniem podzespotow
sitownika jak i armatury. W tabeli ponizej podano orientacyjne wartosci sity przytozonej
do kotka, odpowiadajgce znamionowemu momentowi sitownika.

Dopuszczalna sita na kétku

Moment na wyjsciu z sitownika
napedu recznego

Typ sitlownika

3XWla 40N 60Nm
3XWIb 70N 120Nm
3XWilc 140 N 240Nm

Stacyjka sterowania lokalnego

Sitownik 3XWI jest wyposazony w stacyjke sterowania lokalnego, ktora znajduje sie
w obudowie bloku sterowania. Sg dwa wykonania stacyjki sterowania lokalnego, w obu
wykonaniach stacyjka wyposazona jest w wySwietlacz LCD oraz gniazdo do podfgczenia
pilota.

Stacyjka sterowania lokalnego w pierwszym wykonaniu nie posiada przyciskow,
a sterowanie lokalne jest dostepne za posrednictwem programatora/pilota PGI,

podtgczonego do gniazda stacyjki.

W drugim wykonaniu stacyjka posiada przyciski: ‘Zdal./Lokal.’, ‘Zamknij’, ‘STOP’. ‘Otworz’.
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7. Obstuga i uruchomienie sitownika

INSTRUKCJA OBStUGI
Sitowniki wahliwe 3XWI

7.21.

WYSWIETLACZ

GRAFICZNY GNIAZDO PILOTA

Rys. G: Stacyjka z przyciskami

Przycisk ‘Zdal./Lokal.” stuzy do wyboru miejsca sterowania zdalnego lub lokalnego.
W sterowaniu zdalnym ruch sitownika jest podporzgdkowany zewnetrznym sygnatom
wejsciowym. W sterowaniu lokalnym ruch sitownika wywotywany jest przyciskami na
stacyjce. Jednokrotne nacisniecie przycisku ‘Zdal./Lokal.’ powoduje przetgczenie
sterowania ze zdalnego w lokalne (lub odwrotnie), kolejne naciSniecie — powrét do
poprzedniego miejsca sterowania. Informacja o aktualnym aktywnym trybie sterowania
znajduje sie na wyswietlaczu w postaci napisu: ,LOKAL.” lub ,ZDALNE”. Po wyborze
miejsca sterowania przycisk mozna zabezpieczy¢ przed niepozgdanym przetgczeniem za
pomocg ktodki (w przycisku wykonany jest otwor @5,5mm). Kiédka z kluczami
dostarczana jest z sitownikiem. Dostarczane klucze sg jednakowe dla wszystkich ktddek.
Przyciski ‘Otworz’ i ‘Zamknij’ stuzg do sterowania sitownikiem w pozadanym kierunku,
przy czym sitownik wykonuje ruch podczas przytrzymywania wybranego przycisku. Po
zwolnieniu przycisku sitownik zatrzymuje sie. W przypadku mechanicznego zablokowania
sie przycisku nalezy wcisng¢ ‘STOP’ w celu zatrzymania sitownika. Przycisk ‘STOP’ nie
wymaga przytrzymywania, a sitownikiem nie bedzie mozna sterowa¢ do momentu
odblokowania zacietego przycisku.

Wybor wykonania stacyjki lokalnego sterowania (z przyciskami lub bez) nalezy
dopasowac do przyjetego sposobu zabezpieczania przed niepowotanym przetgczeniem.

Pilot / programator

Pilot komunikuje sie z sitownikiem optycznym zigczem transmisji danych przy pomocy
odbiornika i nadajnika podczerwieni. Magnetyczna obudowa ztgcza pilota pozycjonuje je
z okienkiem w stacyjce sitownika, co utatwia stabilno$¢ transmisiji.

Na pilocie PGI przyciski ‘P’, ‘O’, ‘+’, ‘4’, ‘20’ stuzg do konfiguracji pracy sitownika. Jezeli
sitownik nie jest wyposazony w stacyjke sterowania lokalnego z przyciskami, to funkcje
przyciskow ‘Otworz’ i ‘Zamknij’ przejmujg przyciski ‘SO’ i ‘SZ’ na programatorze, a funkcje
‘Zdal./Lokal.” — przycisk ‘M/Z’.

Jezeli stacyjka jest wyposazona wprzyciski to przetgczenie trybu pracy
ZDALNE/LOKALNE jest mozliwe tylko za pomocg przycisku na stacyjce, naciskanie
klawisza ‘M/Z’ na pilocie nie odniesie skutku.
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7.3.

WYSWIETLACZ GRAFICZNY

ON
OFF

WROCLAW

PILOT PGI

Rys. H: Stacyjka z programatorem

Pilot PGI taczy sie z sitownikiem umieszczajgc jego wtyk w gniezdzie stacyjki, gdzie jest
chwytany zigczem magnetycznym. Nastepnie nalezy wigczy¢ pilot PGl poprzez
przestawienie przetgcznika ON-OFF w pozycie ON (Rys. H). Wigczenie zostanie
potwierdzone po okoto 1-2 sek. zielonym mrugnieciem diody LED na pilocie
i krotkotrwatym tekstem ,Pilot ON” na wy$wietlaczu sitownika (tekst w negatywie).
Podtgczony pilot stale sygnalizuje swojg obecno$é mrugajgc na wyswietlaczu graficznym
siftownika matym kwadratem w lewym gérnym rogu wyswietlacza. Kazde nacisniecie
klawisza pilota jest potwierdzane mrugnieciem diody LED na pilocie. Odtgczenie pilota od
sitownika powoduje na wySwietlaczu sitownika zgasniecie mrugajgcego kwadratu
obecnosci pilota. W celu wytgczenia pilota nalezy przestawi¢ przetgcznik ON-OFF w
pozycje OFF.

Programator PGI-06 jest zasilany dwoma bateriami o napieciu 1,5V typ AA. Po uzyciu
nalezy go wytaczy¢, by wydtuzy¢ czas pracy baterii. Mrugniecie diody LED na pilocie na
Czerwono oznacza wyczerpywanie sie baterii zasilajgcej pilota. W celu wymiany baterii
nalezy odkreci¢ wkret w obudowie pilota zdjg¢ ostone, dokona¢ wymiany baterii (zwrécic¢
uwage na polaryzacje) i ponownie przykreci¢ ostone pilota.

Wyswietlacz graficzny

Stacyjka sitownika 3XWI wyposazona jest w wy$wietlacz graficzny LCD, ktéry pokazuje
odpowiednie napisy i obrazy. Jest on podswietlany réznymi kolorami, ktére oznaczaja:

¢ zielony - tryb sterowania lokalnego;

¢ niebieski - tryb sterowania zdalnego;

¢ czerwony - tryb sygnalizacji niesprawnosci lub awarii sitownika

¢ Dbialy - tryb konfiguracji sitownika.

Podczas normalnej pracy sitownika na ekranie LCD wys$wietlane sg podstawowe
parametry okres$lajgce stan sitownika (Rys. I).
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Na ekranie gtdbwnym sitownika przedstawiony jest

50% 100%) bargraf, czyli pasek wskazujgcy aktualne potozenie
I | | | sitownika w zakresie 0-100% zdefiniowanego zakresu
I ruchu. Dodatkowo na $rodku wy$Swietlacza jest
4 -7 5 o wartos¢ cyfrowa tego potozenia w procentach.

4 ° Przy wyborze sterowania sygnatem analogowym na
wyswietlaczu prezentowana jest wartosS¢ sygnatu
zadanego.

LOKAL. . . - .
W sitowniku z zamowionym modutem sieciowym

i wybranym sterowaniem za pos$rednictwem sieci
przemystowej, wySwietlany jest adres sieciowy
urzgdzenia.

Rys. I: Ekran gtéwny

W dolnej czesci wyswietlacza posrodku znajduje sie informacja o aktualnym sterowaniu.

Jezeli aktywne jest sterowanie lokalne, to pojawia sie napis "LOKAL.”. Jezeli aktywne jest

sterowanie zdalne, to widoczny jest napis "ZDALNE”. Jezeli sitownik aktualnie wykonuje

ruch, to widoczna jest strzatka okre$lajgca kierunek ruchu: 7 <= » — ZAMKNIJ,
lub » => 7 — OTWORZ.

Dodatkowo pojawiajg sie symbole okreslajgce stan sitownika:

KZ - potozenie krancowe ZAMKNIETE

KO - potozenie krancowe OTWARTE

MZ - osiggniecie momentu zadanego w kierunku na ZAMKNIJ

MO - osiggniecie momentu zadanego w kierunku na OTWORZ

* & o o

Wersje oprogramowania wyswietlacza mozna sprawdzi¢ w nastepujgcy sposéb:
¢ Odtgczy¢ programator PGl;
¢ Przytrzymac jednoczesnie kombinacje klawiszy: ‘P’, ‘4’ i ‘20’;
¢ Trzymajgc kombinacje klawiszy nalezy podtgczyé programator PGI do gniazda.

7.4. Sterowanie i sygnalizacja
Sitownik moze by¢ sterowany:
¢ za pomocg sygnatu analogowego 4+20mA,
¢ tréjstawnie wejsciami zewnetrznymi,
¢ opcjonalnie w sitownikach z zamontowanym modutem sieciowym, poprzez magistrale
komunikacyjng typu fieldbus (Modbus RTU, Profibus DP) lub po protokole HART —
opisane w osobnych zatgcznikach.
¢ opcjonalnie programem regulatora Pl zainstalowanym w sterowniku - opisany
osobnym zatgcznikiem.
Wybor sterowania analogowego albo tréjstawnego, albo opcjonalnego odbywa sie
podczas konfiguraciji.
Ponadto sitownikiem mozna sterowac¢ ze stacyjki sterowania lokalnego (7.2).
¢ za pomocg przyciskow, jezeli posiadamy opcje z przyciskami;
¢ z pilota (programatora) PGI podtgczonego do gniazda stacyjki.
Przetgczenia w tryb pracy lokalnej mozna dokonac:
¢ na stacyjce sterowania lokalnego w wers;ji z przyciskami;
¢ 2z pilota PGI jezeli stacyjka nie posiada przyciskow;
¢ zdalnie sygnatem PLok napigciu 24V DC poprzez ztgcze sitownika.
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Przetaczenie w sterowanie lokalne ma priorytet nad sterowaniem zdalnym.

Sterownik moze realizowa¢ funkcje regulatora Pl w przypadku zaznaczenia takiej opcji
przy zamawianiu sitownika. Opis regulatora i jego konfiguracji znajduje sie w osobnym
zatgczniku do instrukcji obstugi.

Jezeli przy sterowaniu analogowym (w trybie sterowania zdalnego) nastgpi przestawienie
sitownika za pomocg kotka napedu recznego to uktad regulacji bedzie go przestawiat
w potozenie wyjsciowe. W zwigzku z powyzszym, przed recznym przestawianiem
sitownika nalezy przetgczy¢ go na tryb pracy lokalnej.

Ukfad sterowania analogowego jest korzystny i zalecany ze wzgledu na redukcje
okablowania oraz mozliwos¢ wzajemnego kontrolowania sie systemu automatyki
i sitownika. System automatyki powinien poréwnywaé sygnat zwrotny z sitownika
z sygnatem zadanym. Przy wystgpieniu réznicy Swiadczgcej o awarii uktadu sterowania,
powinien zasygnalizowa¢ awarie¢ zopodznieniem czasowym. Sitownik samoistnie
kontroluje sygnat zadany. W momencie przejscia sygnatu w stan niewiarygodny, sitownik
zostanie unieruchomiony i zasygnalizuje awarie.

W przypadku zamykania armatury z dociskiem, w celu szczelnego zamkniecia
(zatrzymanie sitownika przez uktad momentowy), mozna sygnalizowaé pozycje
zamkniecia krancéwka drogowg KZ. Jej styki przetgczane sg w tym przypadku przy
jednoczesnym wystgpieniu odpowiedniego momentu zamkniecia i potozenia sitownika
w zakresie 4,0+4,6mA sygnatu pofozenia.

Sterownik posiada rozbudowany i wielopoziomowy uktad autokontroli i zabezpieczen.
Miedzy innymi w sposodb cigglty bada wiarygodnos¢ analogowego sygnatu sterujgcego
oraz sygnatu zwrotnego. W przypadku przerwy lub zwarcia ktdérego$ z tych sygnatow,
naped sitownika jest blokowany.

Stan gotowosci elektrycznej jest sygnalizowany oraz potwierdzany pobudzeniem
przekaznika wewnetrznego GE. Woystgpienie awarii lub zaktdcenia zewnetrznego
powoduje negacje tego sygnatu i wydanie odpowiedniego komunikatu na wyswietlaczu
pods$wietlonym kolorem czerwonym.

Sitownik posiada przekaznikowe wyjscia sygnalizacyjne:
¢ KO - potozenie OTWARTE; pobudzenie przekaznika:
- ograniczenie ruchu momentem, przekroczony ustawiony moment
otwierania, sygnat potozenia 19,4+20mA
- ograniczenie ruchu potozeniem, sygnat potozenia w przedziale
okreslonym strefg martwg (20mA)
¢ KZ - potozenie ZAMKNIETE; pobudzenie przekaznika:
- ograniczenie ruchu momentem, przekroczony ustawiony moment
zamykania, sygnat potozenia 4,0+4,6mA
- ograniczenie ruchu potozeniem, sygnat potozenia w przedziale
okreslonym strefg martwg (4mA);
¢ MO - moment na OTWORZ; pobudzenie przekaznika:
- warto§¢ momentu otwierania powyzej ustawionego progu;
¢ MZ - moment na ZAMKNIJ; pobudzenie przekaznika:
- warto§¢ momentu zamykania powyzej ustawionego progu;
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¢ GE - GOTOWOSC ELEKTRYCZNA; pobudzenie przekaznika:
- wiaSciwe zasilanie, brak btedow;

¢ Z - sterowanie ZDALNE; pobudzenie przekaznika:
- sygnalizacja przetgczenia w tryb sterowania zdalnego.

W przypadku braku napiecia zasilania w sitowniku oraz w niektorych stanach awaryjnych,
przekazniki nie sg pobudzone. W sitowniku inteligentnym sygnaty przekaznikéw potozenia
KO, KZ, tworzone sg na podstawie sygnatu z przetwornika potozenia, ktéry jest
autonomiczny i wysoce niezawodny. Dlatego niezalezne zasilenie przetwornika pozwala
okresli¢ potozenie urzgdzenia wykonawczego w przypadku braku zasilania sitownika.

Prostym uktadem jest sterowanie sygnatem analogowym z systemu, przy jednoczesnym
badaniu sygnatu zwrotnego. Wazne jest wyprowadzenie nastepujgcych sygnatow:
GOTOWOSCI ELEKTRYCZNEJ oraz sterowanie ZDALNE. Pobudzony przekaznik
GOTOWOSCI ELEKTRYCZNEJ informuje o sprawnosci sitownika i prawidlowym jego
zasilaniu. Sygnat pobudzonego przekaznika ZDALNE informuje o gotowosci do
sterowania zdalnego. Taki zestaw sygnatéw daje operatorowi, wraz z sygnatem
potozenia, podstawowy obraz stanu sitownika. Pozostate sygnaty z sitownika mogg by¢
wykorzystane wg potrzeb uktadéw automatyki i sterowania.

Ustawienie mechanicznego ogranicznika ruchu (zderzaka).

Funkcjg mechanicznego ogranicznika ruchu (zderzaka) jest zabezpieczenie elementu
wykonawczego przed uszkodzeniem, na skutek przekroczenia jego dopuszczalnego
zakresu ruchu, w przypadku niewtasciwego dziatania uktadow sterowania lub
nieodpowiedniej zmiany potozenia napedem recznym. Mechaniczne ograniczenie skoku
sitownika pozwala na ruch watu wyj$ciowego do wartosci znamionowej kata obrotu +3°.

Budowe mechanicznego ogranicznika ruchu i jego elementy pokazano na Rys. J.
Nakretka z wielowypustem (5) (zablokowana przed obrotem) przemieszcza sie w trakcie
ruchu sitownika miedzy zderzakiem (4) a uskokiem na watku znajdujacym sie przy tozysku
(7). Wykrecenie czterech $rub (9) odblokowuje ograniczenie obrotu nakretki (5),
mechaniczny ogranicznik ruchu jest odblokowany.

Dla wykonania sitownika ,prawego” (Rys. B), zderzak (4) ogranicza ruch elementu
wyjsciowego w kierunku zamykania (gdy on obraca sie zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara), a dla wykonania ,lewego” w kierunku otwierania (gdy obraca sie przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara).

Ustawienie mechanicznego ogranicznika ruchu polega na jego ustawieniu i zablokowaniu
w jednym z potozen krancowych z uwzglednieniem okreslonego naddatku kgtowego, aby
nakretka (5) przy osigganiu potozen krancowych sterowanego urzadzenia nie blokowata
sie na zderzakach.

Obrét nakretkg (5) od potozenia krancowego (nakretka (5) opiera sie o zderzak) o 30°
(odniesienie np. do szesciokata prowadnicy nakretki (3)) powoduje naddatek katowy dla
tego potozenia o 1,5°. Zmiana potozenia prowadnicy (3) o jeden zgb na wielowypuscie
bez zmiany potozenia nakretki (5) spowoduje zmiane kata wyjsciowego o 0,6°.
Kombinacje wzajemnych potozeh pokrywy zderzaka (1) z sze$ciokgtnym wybraniem,

24

www.zpua.pop.pl



INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki wahliwe 3XWI 7. Obstuga i uruchomienie sitownika

w ktoére wchodzi szesciokat prowadnicy nakretki (3) oraz nakretki z wielowypustem (5)
umozliwiajg ustawienie pozycji zderzaka nawet co 0,3°.

1 - Pokrywa zderzaka

2 - Ostona zderzaka

3 - Prowadnica nakretki

4 - Zderzak

5 - Nakretka z wielowypustem
6 - Korpus sitownika

7 - tozysko kulkowe

8 - Pierscienie uszczelniajgce
9 - Sruba M8 z podktadkami

9182384576

Rys. J: Mechaniczny ogranicznik ruchu

Sposéb ustawiania mechanicznego ogranicznika ruchu:

Odkreci¢ sruby (9) mocujgce pokrywe zderzaka (1).

Ustawi¢ naped w pozycji zamkniete.

Zdjg¢ ostone zderzaka (2) wraz z pokrywg (1).

Dla wykonania ,prawego”, obracajgc w lewo prowadnice (3) dokreci¢ nakretke

z wielowypustem (5) do zderzaka (4), nastepnie cofng¢ o ok. 30° dla zapewnienia

naddatku katowego 1,5°.

¢ Dla wykonania ,lewego”, obracajgc w prawo prowadnice nakretki (3) dokreci¢
nakretke z wielowypustem (5) do oporu w kierunku tozyska (7), nastepnie cofngé
o ok. 30°. dla zapewnienia naddatku katowego 1,5°.

¢ Zdjg¢ prowadnice nakretki (3) z nakretki (5) i natozy¢ jg z powrotem tak, aby jeden
z bokow szesciokata prowadnicy (3) byt mozliwie réwnolegty do boku korpusu
sitownika (6).

¢ Natozy¢ ostone zderzaka (2) z pokrywg zderzaka (1) tak aby nakretka (5) obrécita sie
0 jak najmniejszy kat, przy wyrbwnywaniu osi otworéw pokrywy z otworami pod Sruby
w korpusie sitownika.

¢ Wkreci¢ sruby (9) mocujagce pokrywe zderzaka (1).

¢ Ustawienie zderzaka dla pozycji otwarte wynika ze skoku znamionowego sitownika
i nie wymaga osobnych czynnoséci. Naddatek katowy w tym potozeniu wynosi 3°
minus naddatek kagtowy dla potozenia ZAMKNIETE.

¢ Sprawdzi¢ czy pozycja od zamkniecia do otwarcia znajduje sie w zakresie miedzy
zderzakami.

* & o o
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7.6.

Jezeli element wykonawczy ma swoje ograniczniki ruchu (zderzaki) to zderzaki sitownika
nalezy odpowiednio zgra¢ ze zderzakami elementu wykonawczego.

Uruchomienie

Po zamontowaniu sitownika na elemencie wykonawczym, wykonaniu isprawdzeniu
potgczen elektrycznych mozna przystgpi¢ do uruchomienia sitownika.

Uruchomienie polega na zasileniu sitownika i wtasciwym skonfigurowaniu parametréw
pracy oraz sprawdzeniu prawidiowego i bezpiecznego otwierania i zamykania elementu
wykonawczego. Nalezy sprawdzi¢ dziatanie wszystkich zastosowanych sygnatow
wejsciowych i wyjsciowych.

Catos¢ czynnosci zwigzanych z konfiguracjg parametréw pracy sitownika odbywa sie
programowo, za pomocg pilota PGI lub przyciskami na stacyjce sterowania lokalnego i nie
wymaga dokonywania przetgczen lub nastaw wewnatrz sitownika.

Przed rozpoczeciem konfiguracji nalezy:

¢ uzyskac zgode na dziatania ruchowe elementu wykonawczego i uzgodni¢ warunki
jego sterownia;

¢ upewnic sie, ze sitownik wahliwy jest prawidtowo potgczony z elementem
wykonawczym, ma ustawione i zablokowane (dokrecone) zderzaki tak, aby nie byto
mozliwe przekroczenie zakresu ruchu urzgdzenia.

Niespetnienie tych warunkoéw grozi uszkodzeniem elementu wykonawczego,

zaktéceniami w pracy uktadu technologicznego oraz nieprawidtowym wykonaniem

automatycznego strojenia przez sitownik.
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www.zpua.pop.pl



INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki wahliwe 3XWI 8. Procedura konfiguracji sitownika

8. Procedura konfiguracji sitownika

Opis dotyczy oprogramowania sterownika SERVOCONT SCA05 w wersji 1.37 lub
nowszej (wersje oprogramowania mozna sprawdzi¢ w ,Podglgdzie parametréw”).
Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian nieistotnych dla opisanego
sposobu dziatania.

Rozpoczeta procedura konfigurowania musi zosta¢ poprawnie zakonczona. Przerwanie
procedury, np. poprzez zanik zasilania moze skutkowa¢ pozniejszg nieprawidtowg pracg
sitownika. Po przerwanej konfiguracji nalezy jg ponownie przeprowadzi¢ do konhca.

¢ Rozpoczynajgc programowanie nalezy zadbac aby sitownik miat mozliwosc
niewielkiego ruchu (okoto 5%) w obydwu kierunkach.

¢ Podfgczony wtykiem ztgcza elektrycznego sitownik zasili¢ zgodnie z wymaganiami
elektrycznymi.

¢ Programator/pilot PGI nalezy podtgczy¢ do gniazda na stacyjce sterowania lokalnego
i wtgczy¢ go przesuwajgc przetgcznik ON-OFF w potozenie ON. Jezeli stacyjka
sterowania lokalnego jest wyposazona w przyciski nie ma potrzeby korzystania
z pilota, gdyz konfiguracje mozna wykonac¢ przyciskami na stacyjce.

¢ Przetgczy¢ sitownik w sterowanie lokalne przyciskiem ‘Zdal./Lokal.’ na stacyjce lub
klawiszem ‘M/Z’ na pilocie, gdy stacyjka nie posiada przyciskow.

Podczas ustawiania parametréw sitownika w gérnej czesci wyswietlacza LCD jest stale
obecny napis ,--PROGRAMOWANIE--", a ekran jest pod$wietlony na biato. W tym czasie
przekaznik GE nie jest pobudzony, co oznacza brak Gotowosci Elektrycznej.

W celu rozpoczecia konfiguracji nalezy wykonac¢ nastepujgce kroki:

przycisk na : przycisk na  Wejscie w tryb konfiguracji
pilocie: :  stacyjce: sitownika:

- -PROGRAMOWANIE- - ‘O’ . ‘STOP’ <« wcisng¢ i przytrzymac przycisk
->POL ENG GER ; faiania o
Podaj hasio dostepu do momentu pOJeI1W|en|a sie

ekranu dostepu, jak na rys. obok.

0---

Zmied - ”0” Podanie hasta dostepu:
Inc. -"+7 Potw. -"P” “H ‘Otwérz’ < naciskaé przycisk — powoduije to
zmiane wartosci poszczegoélnych

Rys. K: Ekran dostepu do

konfiguracji 5 cyfr hasta;
‘P’ . ‘Zdal./ < nacisng¢ przycisk, aby
lokal.’ potwierdzi¢ ustawiong cyfre i

przejs¢ do kolejnej;
potwierdzenie ostatniej cyfry
poprawnego hasta powoduje
przejscie do nastepnego etapu
: konfiguraciji.
Mozliwy jest réwniez wybor jezyka komunikatdw:
<« naciskac klawisz ‘O’ na pilocie lub ‘STOP’ na stacyjce — powoduje to przechodzenie
do kolejnej wersji jezykowej widocznej na ekranie w postaci skrotu, aktualnie wybrany
jezyk zaznaczony jest strzatkg ,, —> .
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8.1.

8.1.1.

Hasto zabezpiecza konfiguracje sitownika przed przypadkowg zmiang, oraz dostepem
osb6b niepowotanych. Po wejsciu w tryb konfiguracji sterownik oczekuje na podanie
pierwszej cyfry z czterocyfrowego hasta. Jezeli zostanie podane btedne hasto, nie jest
mozliwe dokonanie zadnych zmian w parametrach pracy sitownika i sterownik powraca do
ustalonego wczesniej trybu pracy.

Cztery hasta dostepu zabezpieczajg odrebne ustawienia konfiguracyjne:

¢ Hasto 1313: dostep do programowania parametréw pracy.

¢ Hasto 1414: dostep do ustawien dodatkowych.

¢ Hasto 1515: umozliwia kasowanie rejestru btedow.

¢ Hasto 1616: umozliwia zmiane hasta dostepu do programowania parametrow pracy.

Konfiguracja parametréw pracy sitownika

Wybranie hasta 1313 rozpoczyna procedure, podczas ktérej ustawione zostang
niezbedne parametry konieczne do podstawowej pracy sitownika.

Ustawienie ukiadu przecigzeniowego

Ustawienie uktadu przecigzeniowego polega na wprowadzeniu wartosci z przedziatu
50+100% momentu znamionowego, dla kierunku otwierania i zamykania (niezaleznie),
przy ktérych nastgpi zadziatanie uktadu przecigzeniowego, powodujgce zatrzymanie
ruchu sitownika.

Nastawienie wartosci momentow jest pierwszg czynnoscig konfiguracyjng. W toku dalsze;j
konfiguracji sitownik bedzie dziatat pod kontrolg nastawionego uktadu momentowego.
Zaleca sie poczatkowe ustawienie momentéw na 50%. Po zakonczonej konfiguraciji
mozna skorygowac nastawione momenty.

przycisk na : przycisk na

pilocie: stacyjce: Ustawienie:

- -PROGRAMOWANIE- - 4 ‘Otworz’ <« naciskac przycisk az parametr
Podaj moment zadany ! FO (kierunek otwierania)
Kierunek otwierania wskazany strzatkg ,<-" osiggnie
Kizgu:ekszim;;ania zadang warto$é, zmiana ze

FC = 80% ; skokiem co 5% wokoto zakresu
Inc. -"+7  Potw.-"P7 ‘P’ . ‘Zdall < przycisna¢ przycisk dla

Rys. L: Nastawy momentu

lokal.’ potwierdzenia ustawionej
wartoéci FO i przejécie do
kolejnej pozycji na ekranie;
strzatka ,<-” wskaze wartos¢ FZ
(kierunek zamykania)

+ ‘Otworz’ <« naciskac przycisk aby ustawic
: wartos¢ FC, zmiana wartosci jak
: wyzej;

‘P’ . ‘Zdal/ < przycisng¢ przycisk dla
. lokal.’ potwierdzenia ustawionej

wartoéci FC, nastepuje przejscie
do kolejnego kroku procedury.
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8.1.2. Zdefiniowanie kierunku otwierania sitownika

Na wyswietlaczu pojawia sie ekran.
przycisk na : przycisk na

pilocie: stacyjce: Postepowanie:
--PROGRAMOWANIE- - ‘SO’ . ‘Otwérz’ < Za pomocg przycisku krétko
Wybranie kier. ruchu zasterowaé sitownikiem
Zasteruj otw. ,SO” i sprawdzi¢, czy jego ruch

Kierunek ruchu: . powoduje otwieranie elementu
Prawid. wybierz-"P” WkaﬂGWCZGgO.

Odwrotny wybierz-"0 Po zatrzymaniu napedu:

‘P’ . ‘Zdal./ < nacisngc¢ przycisk jezeli ruch jest

Rys. M: Okreslenie kierunku ' X
ruchu lokal.’ zgodny z otwieraniem,
‘O’ ‘STOP’ <« nacisngc przycisk jezeli ruch jest
’ odwrotny.

Wecisniecie 'P' ['Zdal./Lokal.’] lub 'O’
[[STOP’] powoduje przejscie do
kolejnego kroku procedury.

8.1.3. Wybér trybu sterowania zdalnego

przycisk na przycisk na

pilocie: stacyjee:  zmiana sygnatu sterujacego:

--PROGRAMOWANIE- - ‘O’ ‘STOP’ <« naciskac¢ przycisk — powoduje to
Sygnal sterujacy j przechodzenie do kolejnej opcji
Tryb analogowy ->(rA) na ekranie, aktualnie wybrany
Tryb tréjstawny (rt) ' tryb sterowania zaznaczony jest

: strzatkg ,, —>7;
Zmien-"0"  Potw.-"P” ‘P’ . ‘Zdal.l < przycisnaé przycisk dla
Rys. N: Wybor sterowania lokal.’ .potwi(.erd.zenia wyb.ranego trybu
’ i przejscie do kolejnego kroku
procedury.

Dostepnych moze by¢ pie¢ trybdw pracy:

nadgzanie za sygnatem analogowym (rA),
sterowanie sygnatem tréjstawnym (rt),

sterowanie transmisjg Modbus (rb ) - (opcja),
sterowanie transmisjg Profibus DP (PB) — (opcja),
wbudowany regulator Pl tryb (rr) - (opcja),
sterowanie po protokole HART (HA) - (opcja)

® & & o o o

8.1.4. Wyboér sposobu ograniczenia ruchu sitownika

Program sterownika umozliwia ustawienie sposobu ograniczenia ruchu sitownika tzn., czy
w danym kierunku zatrzymanie nastgpi po zadziataniu ograniczenia drogowego, czy
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momentowego. Drugie ograniczenie dziata wtedy jako zabezpieczenie, a jego zadziatanie
potraktowane zostanie jako wystgpienie sytuacji awaryjne;.

W zakresie sygnatu potozenia 4,60-19,40mA kontrola momentu dziata zawsze jako
zabezpieczenie i powoduje dezaktywacje przekaznika GE tzn. sygnalizacje braku
gotowosci elektrycznej sitownika.

Sposob wytgczania sitownika — ogranicznikiem drogi czy momentu — wynika z konstrukcji
armatury i powinien by¢ okreslony przez jej producenta.

Sposbb ograniczenia ruchu mozna konfigurowac¢ niezaleznie w obu kierunkach.

8.1.4.1. Wyboér sposobu ograniczenia ruchu sitownika w kierunku OTWORZ

przycisk na | przycisk na
pilocie: i stacyjce: Postepowanie:

--PROGRAMOWANIE- - ‘O’ 1 ‘STOP’ <« naciska¢ przycisk — powoduje to
Ograniczenie ruchu i
na otwieranie:

przechodzenie do kolejnej opcji

Momentem/sita ->(OF) na ekranie, aktualnie wybrana
Polozeniem (OP) ! . .
Pol.lub moment. (OS) opcja zaznaczona jest strzatkg
- ”,
Zmien-"0 Potw.-"P ‘P’ i ‘Zdal.! < przycisng¢ przycisk dla
. lokal.’ [ [
Rys. O: : potwierdzenia wybranego

parametru i przejscie do
kolejnego kroku procedury.

Dostepne sg trzy sposoby ograniczenia ruchu :

¢ ograniczenie otwierania momentem (OF),

¢ ograniczenie otwierania potozeniem — sygnat 20mA (OP),
¢ ograniczenie otwierania potozeniem lub momentem (OS).

W trybie ograniczenia otwierania momentem (OF), w czasie pracy, sitownik zatrzyma sie
po osiggnieciu zadanego momentu, co zostanie potwierdzone pobudzeniem przekaznika
MO. Jezeli zatrzymanie wystapi w zakresie sygnatu potozenia 19,40-19,99mA, nie nastgpi
utrata gotowosci elektrycznej sitownika GE. Mimo braku osiagniecia przez sygnat
potozenia wartosci 20,00mA, pobudzony zostanie przekaznik KO. Funkcja wylgczenia
ruchu sitownika w potozeniu krancowym OTWARTE (20mA) dziata jako zabezpieczenie,
tzn. sygnat potozenia wartosci powyzej 19,99mA powoduje: zatrzymanie sitownika,
pojawienie sie na wyswietlaczu komunikatu o awarii i brak sygnatu GE. Przekaznik KO
pobudzony.

W przypadku ograniczenia ruchu potozeniem (OP) zatrzymanie sitownika nastgpi po
osiggnieciu przez sygnat potozenia wartosci 20mA (potozenie krancowe OTWARTE), przy
czym zostanie pobudzony przekaznik KO. Kontrola momentu dziata jako zabezpieczenie
iw kazdej chwili po przekroczeniu ustawionej wartosci zatrzymuje sitownik, pobudza
przekaznik MO, neguje sygnat GE i wySwietla komunikat awarii.

W trybie (OS) pierwsze ze zdarzeh: moment lub potozenie, powoduje zatrzymanie
sitownika i pobudza przekaznik KO. Przekaznik MO jest pobudzany przekroczeniem
momentu na otwieranie. W potozeniu OTWARTE sitownik pozostaje w gotowosci
elektrycznej.
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8.1.4.2. Wybor sposobu ograniczenia ruchu sitownika w kierunku ZAMKNIJ.

przycisk na przycisk na

pilocie: :  stacyjce: Postepowanie:

- -PROGRAMOWANIE- - ‘o’ . ‘STOP’ <« naciskac przycisk — powoduje to
Ograniczenie ruchu : . L ..
na zamykanie: . przechodzenie do kolejnej opcji
Momentem/sita ->(CF) ; na ekranie, aktualnie wybrana
Polozeniem (CP) ! . iest st 1k
Pol.lub moment. (CS) | opcja zaznaczona jest strzatkg

! ” _> ”;
VA ] A—-"0" Pot .=rpr P : . . ; .
mien otv P . ‘Zdal.! < przycisng¢ przycisk dla
Rys. P: + lokal.’ potwierdzenia wybranego

parametru i przejscie do
kolejnego kroku procedury.

Dostepne sg analogicznie jak przy otwieraniu trzy tryby ograniczenia ruchu :
¢ ograniczenie zamykania momentem (CF),
¢ ograniczenie zamykania potozeniem — sygnat 4mA (CP),
¢ ograniczenie zamykania potozeniem lub momentem (CS).

W trybie ograniczenia ruchu momentem (CF), sitownik zatrzyma sie po osiggnieciu
zadanego momentu, co zostanie potwierdzone pobudzeniem przekaznika MZ. Jezeli
zatrzymanie wystgpi w zakresie 4,01-4,60mA sygnatu potozenia, nie nastgpi utrata
gotowosci elektrycznej sitownika GE. Mimo braku osiggniecia przez sygnat pofozenia
wartosci 4,00mA zostanie pobudzony przekaznik KZ. Funkcja wytgczenia w potozeniu
krancowym ZAMKNIETE (4,00mA) dziata jako zabezpieczenie, tzn. sygnat potozenia
wartoéci ponizej 4,01lmA powoduje: zatrzymanie sitownika, pojawienie sie na
wysSwietlaczu komunikatu o awarii i brak sygnatu GE. Przekaznika KZ pobudzony.

W przypadku ograniczenia ruchu potozeniem (CP), zatrzymanie sitownika nastgpi po
osiggnieciu przez sygnat potozenia wartosci 4,00mA, przy czym zostanie pobudzony
przekaznik KZ. Kontrola momentu dziata jako zabezpieczenie i w kazdej chwili po
przekroczeniu ustawionej wartosci zatrzymuje sitownik, pobudza przekaznik MZ, neguje
sygnat GE i wyswietla komunikat awarii.

W trzecim przypadku (CS) pierwsze ze zdarzen: moment lub potozenie, powoduje
zatrzymanie sitownika i pobudza przekaznik KZ. Przekaznik MZ jest pobudzany
przekroczeniem momentu na zamykanie. W potozeniu ZAMKNIETE sitownik pozostaje
w gotowosci elektrycznej.

8.1.5. Ustawienie strefy nieczutosci

Dotyczy ustawionego analogowego trybu sterowania.

Jezeli przy wyborze sygnatu sterujgcego ustawiono tryb trojstawny, krok ten jest
automatycznie pomijany.

Nieczutos¢ sterowania analogowego moze by¢ zmieniona w przedziale od 0,6% do 5,0%
z krokiem 0,1%. Zalecana wielkos¢ nastawy nieczutosci zalezy od widma sygnatu
sterujgcego, a w szczegdlnosci widma zaktoceh. Zbyt mata nastawa moze spowodowac
przegrzanie silnika przez czeste zatgczanie i zablokowanie sitownika. Warto$¢ zbyt duza
pogorszy wskaznik jakosci regulacji. W praktyce do regulacji proceséw cieplnych
w wiekszosci przypadkéw odpowiednia jest nastawa 1,5%.
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przycisk na : przycisk na
pilocie: i stacyjce: Postepowanie:
- -PROGRAMOWANIE-- + ‘Otwoérz’ <« naciskac przycisk — warto$¢
Nieczulosé toru ' . . .
syg. analogowego parametru bedzie sig zwugks;a’fa
0 0,1%, diuzsze przytrzymanie

Nieczulosé= 1,4% . . .
przycisku spowoduje cykliczne
| zwiekszanie sie tej wartosci;
tne. —"+7 Potw. -"F ‘P’ . ‘Zdall < przycisng¢ przycisk dla

lokal.’ potwierdzenia ustawionej
wartosci i przejscie do kolejnego
kroku procedury.

Rys. Q: Strefa nieczutosci

Automatycznie ze zmiang nieczutosci nastepuje odpowiednia zmiana histerezy ukfadu.
Dzieki takiemu rozwigzaniu sitownik zachowuje odpowiednig tolerancje zaréwno przy
nawrotach sygnatu sterujgcego, jak i przy zmianach sygnatu w tym samym kierunku.

Aso

' > SO - sterowanie w kierunku OTWIERANIE
: PRw SZ - sterowanie w kierunku ZAMYKANIE

| Jst - prad sterwjacy 4-20 mA

| Jaw - prad zwrotny 4-20 mA

|
|

! (74
| N .'

H - histereza

N - nieczutosc

Rys. R Histereza i strefa nieczutosci

8.1.6. Liczniki cykli

Sitownik posiada dwa liczniki cykli. Mozliwe jest skasowanie licznika cykli uzytkownika.
Nie ma mozliwosci zerowania licznika zycia sitownika. Za cykl uwaza sie liczbe rozruchéw

silnika.
_ _ PROGRAMOWANIE —— przycisk na : przycisk na  Kasowanie licznika cykli
Licznik Cykli pilocie: stacyjce: uzytkownika:
Licznik uzytkownika: ‘0’ . ‘STOP’ < nacisng¢ i przytrzymac przycisk
12345 cykli i — nastgpi wyzerowanie licznika
Licznik zycia: : . .
183457  cykli ; uzytkownika;
Zeruj-70” Potw. -"P” ‘P’ i ‘Zdal.] < przycisngc¢ przycisk — nastapi
L . . lokal.’ przejscie do kolejnego kroku
Rys. S: Licznik cykli ’ procedury.
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8.1.7. Autostrojenie sitownika

Operacja autostrojenia sitownika polega na automatycznym ustawieniu dla sitownika
potozen OTWARTE i ZAMKNIETE.

ogranicznikéw ustawia potozenia OTWARTE i ZAMKNIETE miedzy zderzakami
sitownika. Przy braku pewno$ci zaleca sie przeprowadzenie ustawienia potozen
krancowych recznie, zgodnie z opisem w dalszej czesci instrukciji.

@ Autostrojenie sitownika 3XWI| zamontowanego na urzgdzeniu wykonawczym bez

przycisk na | przycisk na

pilocie: 1 stacyjce:  Ominigcie autostrojenia:
- -PROGRAMOWANIE- - ‘O’ ‘STOP’ <« przycisngé¢ przycisk — rezygnacja
! z autostrojenia i przejscie do
-AUTOSTROJENIE- ustawiania recznego potozen
' krancowych;
Opusé - ,0”
Potwierdé- ,P”(1sek.) | Wiaczenie autostrojenia:
Rys. T: Autostrojenie ‘P’ ‘Zdal./ < nacisnag¢ i przytrzymac przycisk
lokal.’ przez min. 1 sek. — uruchomienie

autostrojenia, co jest
sygnalizowane komunikatem
LAUTOSTROJENIE W RUCHU?;
po wykonaniu autostrojenia
nastepuje przejscie do
,Zakonczenie konfiguracji”.

Sposbéb ustawienia sygnatu zwrotnego potozenia 4-20mA w autostrojeniu zalezy od
sposobu ograniczenia ruchu sitownika (na potozenie lub na moment).

Ograniczenie na potozenie:

W procedurze autostrojenia sitownik wykonuje ruch w kierunku otwierania do chwili
osiggniecia ustawionego momentu otwarcia. Nastepnie jest cofany krotkim impulsem
sterujgcym, sterownik okre$la jego potozenie jako OTWARTE (20mA). Nastepuje
zamykanie. Po osiggnieciu zadanego momentu zamknigcia, sitownik jest cofany krétkim
impulsem i sterownik ustawia potozenie ZAMKNIETE (4mA). Nastepnie sitownik wykonuje
ruch w kierunku otwierania do osiggniecia potowy zakresu sygnatu potozenia tj. 12,00mA
i zatrzymuje sie. Jest to koniec autostrojenia.

Ograniczenie na moment:

Sitownik jest otwierany do przekroczenia ustawionego momentu OTWORZ. W miejscu
zatrzymania jest ustawiona wartos¢ 19,7mA sygnatu potozenia. Nastepuje zamykanie
i w miejscu przekroczenia momentu zamknij zostaje ustawiona wartos¢ 4,30mA sygnatu
potozenia.

Podczas autostrojenia _mozliwe jest w dowolnym momencie awaryjne zatrzymanie
sitownika przez naci$niecie dowolnego przycisku pilota PGIl. Program przechodzi wtedy
ponownie do zapvytania o autostrojenie. Jezeli przerwanie autostrojenia nastgpito po
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L

8.1.8.

osiggnieciu zadanego momentu, a tym samym wprowadzeniu zmian w_konfiguracji, to
nastawa pierwotnych potozen kraricowych jest tracona i sitownik nalezy zestroi¢ recznie
lub powtdrzy¢ autostrojenie.

Autostrojenie nie zostanie wykonane prawidtowo jezeli:

¢ wystgpi zbyt duzy opdr urzadzenia nastawczego pomiedzy potozeniami skrajnymi,

¢ sitownik jest zle dobrany do urzgdzenia nastawczego,

¢ zderzaki w sitowniku wahliwym zostaty przesuniete poza zakres ruchu urzgdzenia
nastawczego lub zle zamocowane,

¢ nastgpito zakleszczenie w skrajnym potozeniu.

Ustawienie reczne przetwornika potozenia

Jezeli uzytkownik zrezygnuje z opcji autostrojenia program przechodzi do procedury
ustawienia recznego przetwornika potozenia. Sitownik musi mie¢ okreslone potozenia
OTWARTE i ZAMKNIETE. Do tego moze byc¢ konieczne sprowadzenie urzgdzenia
wykonawczego do potozen krancowych. Przestawienie sitownika moze odbywac sie za
pomocg kotka recznego lub elektrycznie przez sterowanie z programatora / pilota PGI lub
przyciskami na stacyjce, jesli jest w nie wyposazona.

Ustawianie otwarcia i zamkniecia jest catkowicie niezalezne. Mozna wiec wprowadzac
korekty jednej z nastaw (np. zamkniecia sitownika) bez potrzeby przesterowania go
w obydwa potozenia krahcowe.

Sposbb ustawiania potozen krahncowych jest nieco inny w przypadku ograniczenia ruchu
potozeniem, a inny przy ograniczeniu ruchu momentem. Postepowanie w obu
przypadkach zostato opisane oddzielnie.

Jezeli urzadzenie nastawcze ma sie zamyka¢ z nastawionym momentem, a otwiera¢ na
potozenie krancowe, nalezy poczatek zakresu ustawi¢ zgodnie z opisem ustawiania na
moment, a koniec - zgodnie z ustawianiem na potozenie krancowe.

Przetwornik posiada zabezpieczenie przed mozliwoscig ustawienia zakresu pomiarowego
ponizej 15% zakresu znamionowego przetwornika. Przy prébie ustawienia takiego
zakresu, sitownik zareaguje podaniem odpowiedniego komunikatu btedu, a Zgdany zakres
pomiarowy nie zostanie wpisany.

Podczas ustawiania przetwornika potozenia na wyswietlaczu pokazywany jest aktualny
pomiar potozenia w [mA] i w [%], jak na rysunku ponize;.
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przycisk na : przycisk na

Rys. U: Ustawianie reczne

8.1.8.1.

pilocie: i  stacyjce: Postepowanie:

- -PROGRAMOWANIE- - ‘O’ ‘STOP’ <« sprawdzenia kata obrotu
Ustawianie reczne: przetwornika — nalezy nacisngé
Ustaw 4mA - 47 i przycisk, ponowne naciéniecie
Ustaw 20mA - , 20”7 i .. .

Twy = 18,30mA{( 89,3%) . wytgczy wySwietlanie tego
Otw.-”S0” Zam.-"SZ” | parametru;
Fotwierdz- .B7(1sek.) | < ustawi¢ potozenie ZAMKNIETE —

nalezy postepowac wedtug opisu
w pkt 8.1.8.1 ,Ustawienie reczne
potozenia ZAMKNIETE”;
<« ustawi¢ potozenie OTWARTE —
nalezy postepowac wedtug opisu
w pkt 8.1.8.2 ,Ustawianie reczne
! potozenia OTWARTE”;
‘P’ ‘Zdal./ < przycisna¢ i przytrzymac przycisk
. lokal.’ przez min. 1 sek. — sitownik
przyjmuje ustawione potozenia
krancowe i przechodzi do
ostatniego kroku procedury
.Zakonczenie konfiguracji’.

Uzycie klawisza ‘P’ [Zdal./Lokal.’] oznacza zakonczenie recznego ustawiania zakresu
pracy przetwornika potozenia. Jezeli nie zmieniano nastaw potozeh krahcowych,
zachowane zostang wczesniejsze ustawienia.

Wszystkie dane wprowadzone do przetwornika sg zapamietywane w pamieci EEPROM
przechowywane az do nastepnego programowania, niezaleznie od obecnos$ci napiecia
zasilania.

Ustawienie reczne potozenia ZAMKNIETE

Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu potozeniem

Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘SZ’ na pilocie albo ‘Zamknij’ na stacyjce) lub
recznie w potozenie zamkniecia, jednakze tak, aby nie nastgpito zadziatanie uktadu
przecigzeniowego.
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przycisk na
pilocie:
- -PROGRAMOWANIE- - ‘4
Ustawienie 4mA
Ogran. ruchu polozen.
Iwy= 4,00mA
Korekcja 4mA - ,,20”7 ‘20°
Rezy.-"0" Potw.-"P”
Rys. V:
‘0!
Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’ -

oznacza, ze przytrzymujgc
wecisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisng¢ ‘Przycisk2’

przycisk na

stacyjce:  postepowanie:

i ‘STOP’+ < Nacisngc¢ przycisk (ekran

‘Zamknij’ ustawien recznych Rys. U) —
zostanie wySwietlony ekran
pokazany obok.

‘Otworz’ <« Naciska¢ przycisk w razie
potrzeby skorygowania wartosci
pofozenia ,lwy”, zwiekszajgc jg
krokami o 0,05mA.

‘STOP’ <« Nacisniecie przycisku powoduje
rezygnacje ze zmiany parametru
i powrét do poprzedniego ekranu
,2Ustawianie reczne”.

‘Zdal./ < Nacisniecie przycisku powoduje

lokal.’ potwierdzenie wprowadzonej
nastawy parametru i powr6t do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

Mozliwa do wybrania wartoS¢ prgdu sygnatu wyjsciowego miesci sie w zakresie od 4,00
do 4,50mA (z krokiem co 0,05mA). Domysing warto$cig jest 4,00mA.

Sposoéb ustawiania przy ograniczeniu ruchu momentem
UstawiC sitownik elektrycznie (przycisk ‘SZ’ na pilocie albo ‘Zamknij’ na stacyjce) lub
recznie w potozenie zamkniecia tak, aby nastgpito zadziatanie uktadu przecigzeniowego

przycisk na
pilocie:
- -PROGRAMOWANIE-- ‘4
Ustawienie 4mA
Ogran. ruchu momentem
Iwy= 4,30mA
Korekcja 4mA - ,20”7 ‘20°
Rezy.-"0" Potw.-"P”
Rys. W:
‘O,
Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’
GP!

oznacza, ze przytrzymujgc
wecisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisngc¢ ‘Przycisk2’

przycisk na

stacyjce:  postepowanie:

‘STOP’+ <« Nacisng¢ przycisk (ekran
‘Zamknij’ ustawien recznych Rys. U) —
' zostanie wySwietlony ekran

pokazany obok.
‘Otworz’ <« Naciskaé przycisk w razie
potrzeby skorygowania wartosci
pofozenia ,lwy”, zwiekszajac jg
krokami o 0,05mA.
‘STOP’ <« Naci$niecie przycisku powoduje
rezygnacje ze zmiany parametru
i powrét do poprzedniego ekranu
,Ustawianie reczne”.

‘Zdal./ < Nacisniecie przycisku powoduje

lokal.’ potwierdzenie wprowadzonej
nastawy parametru i powrét do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

Ze wzgledu na mozliwe przesuniecia punktu domkniecia np. wskutek temperatury lub
zuzycia mechanicznego, potozenie krancowe 4,00mA powinno zosta¢ przesuniete poza
zakres ruchu sitownika. W tym celu nalezy wciska¢ kolejno przycisk 20’, co umozliwia
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8.1.8.2.

wybor wartosci z zakresu od 4,00 do 4,50mA (z krokiem co 0,05mA). Domysing warto$cig
przy autostrojeniu jest 4,30mA.

Nalezy ustawi¢ mozliwie najmniejszg wartos¢ prgdu poczatkowego, przy ktérym nastepuje
domykanie na moment, a nie wigczy sie jeszcze zabezpieczenie krancowe. Wielkosé
korekty zalezy od sprezystosci catego uktadu kinematycznego urzgadzenia nastawczego
i jego stabilnosci w roznych warunkach pracy. W praktyce wystarczy nastawia¢ wartosc
4,15mA dla zawordéw liniowych i uktaddéw dzwigniowych, ktérych ruch ograniczono
klockami oporowymi sitownika, oraz 4,30mA dla uktadéw dzwigniowych nieograniczanych
klockami.

Ustawianie reczne potozenia OTWARTE

Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu potozeniem
Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘SO’ na pilocie albo ‘Otworz’ na stacyjce) lub
recznie w potozenie otwarcia, tak, aby nie nastgpito zadziatanie uktadu przecigzeniowego.

przycisk na : przycisk na

Ogran. ruchu polozen.

pilocie: stacyjce: Postepowanie:
- -~PROGRAMOWANIE - - 20° ‘STOP’+ <« Nacisng¢ przycisk (ekran
Ustawienie 20mA ‘Otwérz’ ustawien recznych Rys. U) —

zostanie wySwietlony ekran

Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’
oznacza, ze przytrzymujgc
wecisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisngc ‘Przycisk2’

Twy= 20,00ma , pokazany obok.
Korekcja 20mA - ,4” ‘4 ‘Otworz’ <« Naciskac przycisk w razie
Rezy.-"0"7 FPotw.-"FP” potrzeby skorygowania warto$ci
Rys. X: pofozenia ,lwy”, zwiekszajac jg
i krokami 0 0,05mA.
‘O’ ‘STOP’ <« Nacisniecie przycisku powoduje

rezygnacje ze zmiany parametru
i powrét do poprzedniego ekranu
: ,Ustawianie reczne”.
‘P’ i ‘Zdal.l < Nacisniecie przycisku powoduje
. lokal.’ potwierdzenie wprowadzonej
nastawy parametru i powr6t do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

Prad wyjsciowego sygnatu potozenia mozna zmienia¢ w przedziale od 19,50 do 20,00mA
(z krokiem co 0,05mA). Domys$ing wartoscig jest 20,00mA.

Sposob ustawiania przy ograniczeniu ruchu momentem
Ustawi¢ sitownik elektrycznie (przycisk ‘SO’ na pilocie albo ‘Otwoérz’ na stacyjce) lub
recznie w potozenie otwarcia, tak, aby nastgpito zadziatanie uktadu przecigzeniowego.
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przycisk na
pilocie:
( --PROGRAMOWANIE-- 20°
Ustawienie 20mA
Ogran. ruchu momentem
Iwy= 19, 70mA
Korekcja 20mAa - 4”7 ‘4’
Rezy.-"70" Potw.-"P”
Rys. Y:
‘0!
Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’
GP’

oznacza, ze przytrzymujgc
wecisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisngc ‘Przycisk2’

przycisk na

stacyjce:

‘STOP’+
‘Otworz’

‘Otworz’

‘STOP’

‘Zdal./
lokal.’

Postepowanie:

<

Nacisng¢ przycisk (ekran
ustawien recznych Rys. U) —
zostanie wysSwietlony ekran
pokazany obok.

Naciskac przycisk w razie
potrzeby skorygowania wartosci
pofozenia ,lwy”, zwiekszajgc jg
krokami o 0,05mA.

Nacisniecie przycisku powoduje
rezygnacje ze zmiany parametru
i powrét do poprzedniego ekranu
,2Ustawianie reczne”.
Nacisniecie przycisku powoduje
potwierdzenie wprowadzonej
nastawy parametru i powr6t do
ekranu ,Ustawianie reczne”.

Wartos¢ pragdu potozenia 20,00mA powinna zostaC przesunieta poza zakres ruchu
sitownika. Wciskajgc kolejno przycisk ‘4’, zmniejszamy prad w punkcie zadziatania uktadu

momentowego krokami co 0,05mA.

W praktyce prawie zawsze ustawia sie otwieranie ograniczane potozeniem a nie uktadem

przecigzeniowym.

8.1.9. Zakonczenie konfiguracji

Zakonczenie autostrojenia lub ustawiania recznego przetwornika potozenia powoduje

wyswietlenie ekranu:

przycisk na
pilocie:
--PROGRAMOWANIE- - ‘g
--konfiguracja--
-- ZAKONCZONA --
Powtdérz konfig. - "+”
Potwierdz - ”pP”
Rys. Z: Koniec konfiguracji
‘P’

przycisk na

stacyjce:

‘Otworz’

‘Zdal./
lokal.’

Powtorzenie konfigurowania
parametrow pracy:

<

nacisngc¢ przycisk — spowoduje
to ponowne uruchomienie
procedury konfiguracji, czyli
przejscie na jej poczatek do
programowania uktadu
przecigzeniowego;

Zapisanie i zakonczenie:

<

nacisngc przycisk — spowoduje
to zapis wszystkich ustawionych
parametrow uzytkowych do
pamieci EEPROM i powr6t do
gtdbwnego ekranu sitownika

w trybie sterowania lokalnego.
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8.2. Ustawienia dodatkowe sitownika

Aby skonfigurowaé ustawienia dodatkowe sitownika nalezy przy wejsciu w konfiguracje
wybra¢ hasto 1414. Podczas wprowadzania hasta w pierwszym ekranie dostepu do
konfiguracji (Rys. K), warto$¢ kazdej z cyfr ustawiana jest przyciskiem ‘+’ na pilocie lub
‘Otworz’ na stacyjce. Wcisniecie klawisza ‘P’ na pilocie lub ‘Zdal./Lokal.” na stacyjce
potwierdza ustawiong cyfre i powoduje przejscie do kolejnej.

przycisk na | przycisk na
pilocie: | stacyjce: Postepowanie:
| < Po wprowadzeniu hasta 1414
ukazuje sie ekran jak na rysunku

-=Ustaw. dodatkowe=-
Martwa strefa

Fieldbus obok.
E‘;‘:gﬁli:;’fP;I ‘o’ ‘STOP’ < Naciskanie przycisku powoduje
) przechodzenie do kolejnej opcji
Powrot : na ekranie.
Rys. AA: Ustawianie ‘P’ ‘Zdal.{ < Przyciér?iecie p.rzyciskllj

dodatkowe lokal. powoduje potwierdzenie

' wybranej opciji i przejscie do jej
konfiguracji.

Wybranie i potwierdzenie opcji
~Powrot” powoduje opuszczenie
tego menu i powr6t do gtdbwnego
ekranu sitownika w trybie
sterowania lokalnego

Dostepne opcje w widocznym menu to:
¢ Martwa strefa — wykluczanie przestrzeni na krancach zakresu, w ktorych sitownik nie
powinien sie znajdowac, opcja wazna tylko dla sterowania analogowego; szczegdlnie
wazne dla zamykania.
¢ Fieldbus — ustawienia komunikacji sieci przemystowe;j.
¢ Regulator Pl — ustawienia parametréw regulatora PI.
¢ Ekran reg. Pl — konfiguracja ekranu gtbwnego sitownika.
Niektore z tych opcji moga nie by¢ dostepne, co oznacza, ze nie zostaty zamowione.

Jezeli ustawienie parametrow Fieldbus, albo opcji zwigzanych z regulatorem Pl zostato
@ przeprowadzone, a w trakcie podstawowej konfiguracji nie jest mozliwe wybranie
odpowiedniego zrddfa sterowania zdalnego, to znaczy, ze sitownik nie zostat
wyposazony w odpowiednie opcje podczas zamdwienia. Mozliwe jest na zyczenie klienta
wprowadzenie zmian i odpowiednie doposazenie sitownika. W tym celu nalezy
skontaktowac sie z producentem.

8.2.1. Konfiguracja martwej strefy

Konfiguracja strefy martwej polega na okres$leniu pewnych wartosci analogowego sygnatu
sterujgcego (zadanego), ktére sitownik bedzie interpretowat jako polecenia petnego
otwarcia oraz pethego zamkniecia.
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Konfiguracja martwej strefy odbywa sie na ekranie przedstawionym ponizej.
przycisk na  przycisk na

pilocie: :  stacyjce: Postepowanie:

+7 . ‘Otwérz’ < Naciskanie przycisku powoduje
-=STREFA MARTWA=- I . s . i
Zamkni : | zmiane wartosci Wybranej opcCji

Otwérz :  99.4% ; »Zamknij” lub ,,Otworz”.
i:iij; ‘P’ ‘Zdal./ < Naci$niecie przycisku powoduje

"+'-Zwieksz 0%-off i lokal.’ potwierdzenie wprowadzone;j
P'-Potw. '0'-Omin ' zmiany i przejscie do nastepnej
Rys. BB: Strefa martwa 5 opcji na ekranie.

8.2.2.

‘O’ .+ ‘STOP’ <« Naciskanie przycisku powoduje
: przechodzenie do kolejnej opcji
na ekranie, bez wprowadzania
zmian; w przypadku opcji
»Zamknij” i ,Otworz” oznacza to
anulowanie nowo ustawionych
wartosci i przywrdcenie
wczesniejszych nastaw oraz
przejscie do nastepnej opcji.
< Wybbor opcji ,Zapisz” przyC|sk|em ‘O [[STOP’] i potwierdzenie przyciskiem ‘P’
[Zdal./Lokal.’] — powoduje trwate zapamietanie wprowadzonych zmian i opuszczenie
tego menu.
< Wybdr opcji ,Anuluj” przyciskiem ‘O’ ['[STOP’] i potwierdzenie przyciskiem ‘P’
[[Zdal./Lokal.’] — powoduje opuszczenie ekranu martwej strefy bez zapamietywania
nowych nastaw.
Po opuszczeniu tego menu nastepuje powrét do ekranu ustawien dodatkowych (Rys. AA).

Parametr okreslany jako ,Zamknij” dotyczy martwej strefy zlokalizowanej przy potozeniu
ZAMKNIETE sitownika. Jezeli sygnat zadany znajdzie sie w przedziale od 0% do wartosSci
parametru “Zamknij”, to uznany zostanie przez sitownik jako polecenie petnego
zamkniecia. Wartos¢ strefy martwej dla "Zamknij” mozna ustawia¢ w zakresie: 0-10,0% ze
skokiem 0,1%. Fabrycznie ustawiana wartosci ,Zamknij” to 0,6%.

Analogicznie sytuacja przedstawia sie w przypadku parametru opisanego jako "Otwérz”.
W tym przypadku sygnat zadany z przedziatu od wartosci "Otwérz” do 100% bedzie
interpretowany jako polecenie petnego otwarcia. Wartos¢ strefy martwej dla "Otworz”
mozna ustawia¢ w zakresie: 90,0-100,0% ze skokiem 0,1%. Fabryczna nastawa wynosi
99,4%.

Zbyt waskie przedziaty strefy martwej mogg spowodowac brak sygnalizacji potozenia
ZAMKNIETE lub OTWARTE po zatrzymaniu sie sitownika w poblizu konca zakresu.

Ustawienia sieciowe

Wybor opcji ,Fieldbus” daje mozliwos¢ konfiguracji sieciowych sitownika, ktore zostaty
opisane w zatgcznikach odpowiednich dla standardow komunikacyjnych, ktérych obstuga
przez sitownik zostata zamoéwiona.

40

www.zpua.pop.pl



INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki wahliwe 3XWI

8. Procedura konfiguracji sitownika

8.2.3. Konfiguracja regulatora PI
Wybér opcji ,Regulator PI” daje mozliwos¢ zdefiniowania nastaw regulatora PI. Jezeli
sitownik jest wyposazony w regulator Pl, to bedzie mozliwos¢ wybrania go podczas
konfiguracji parametréw podstawowych.
8.2.4. Konfiguracja ekranu regulatora PI
W opcji ,Ekran Reg. PI” jest mozliwos¢ zdefiniowania innych jednostek i zakresu
wyswietlanych wartosci, niz standardowo przewidziane. Opcja odniesie skutek je$li
sitownik zostat wyposazony w regulator Pl. Wszelkie szczego6ty odnosnie konfigurowania
regulatora Pl zostaty opisane w zatgczniku.
8.3. Kasowanie rejestru btedow
Po wybraniu hasta 1515 uzytkownik ma mozliwos¢ skasowania rejestru btedéw bez
koniecznosci ponownej konfiguracji sitownika. Podczas wprowadzania hasta w pierwszym
ekranie dostepu do konfiguracji (Rys. K), warto$¢ kazdej z cyfr ustawiana jest przyciskiem
‘+’ na pilocie lub ‘Otworz’ na stacyjce. Wcisniecie klawisza ‘P’ na pilocie lub ‘Zdal./Lokal.’
na stacyjce potwierdza ustawiong cyfre i powoduje przejscie do kolejne;j.
przycisk na : przycisk na
pilocie: stacyjce: Postepowanie:
- -PROGRAMOWANIE- - < Po wprowadzeniu hasta 1515
K ie list ! L .
as°;::;2w rstyY | ukazuje sie ekran jak na rysunku
5 obok.
« ‘O’ 1 ‘STOP’ <« Naciskanie przycisku powoduje
”0” - nastepny ; przemieszczanie sie na ekranie
'’ - potwierdz § pomiedzy opcjami , TAK” i ,NIE”.
Rys. CC: Kasowanie listy P 5 Zdal.{ < PrzyIC|sn|QC|e pr,zyC|sk.l.J
lokal. potwierdza wybdr opcji

8.4.

btedow
i nastepuje powrét do gtbwnego

ekranu sitownika w trybie
sterowania lokalnego.

Nalezy zaznaczy¢, ze po przejsciu petnej procedury konfiguracji parametrow sitownika
lista btedéw jest kasowana automatycznie.

Zmiana hasta uzytkownika

Po podaniu hasta 1616 uzytkownik ma mozliwos¢ zmiany hasta dostepu do konfiguragiji
parametrow pracy (fabrycznie ustawione hasto do konfiguracji parametrow: 1313).
Podczas wprowadzania hasta wartoS¢ kazdej z cyfr ustawiana jest przyciskiem ‘+’ na
pilocie lub ‘Otworz’ na stacyjce. Wcisniecie klawisza ‘P’ na pilocie lub ‘Zdal./Lokal.” na
stacyjce potwierdza ustawiong cyfre i powoduje przejscie do kolejne;j.
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przycisk na : przycisk na

-Ustawianie hasta - pIIOCIe: E stacyjce: POSTQPOWGI’?ie-'
. < Po wprowadzeniu hasta 1616
Podaj OBECNE hasto i . i
: ukazuje sie ekran jak na rysunku
0--- : obok.
j < Nalezy teraz wprowadzi¢ obecne
Inc.-"+"  Potw. -"P” ; (stare) hasto dostepu do

konfiguracji parametréw

Rys. DD: (fabryczne: 1313).

| < Jesli podane hasto jest poprawne
-Ustawianie haska - to wyswietli sie ono w miejscu
Aktualne: XXXX ' ” f
Podaj NOWE hasto: oznaczonym ,XXXX” na ekranie
pokazanym na rysunku obok.

0--- < Nalezy teraz poda¢ nowe hasto
(lub ustawi¢ ponownie hasto
Ine. "+ Potw. -"F uzywane dotychczas).
Rys. EE:

Po ustawieniu hasta nastepuje
powr6t do gtdbwnego ekranu
sitownika w trybie sterowania
lokalnego.

W przypadku uzycia hasta zastrzezonego do innych opcji sitownika uzytkownik zobaczy
ostrzezenie z prodbg o podanie innego hasta. Dopdki nie zostanie podane nowe hasto,
uzytkownik nie bedzie mégt opuscic tej opciji.
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9. Przeglad skonfigurowanych parametréw

Przeglad parametrow mozna wykonac¢ podczas pracy sitownika, w trakcie jego ruchu,
gdyz nie wymaga to czynnosci zmieniajgcych tryb sterowania.

Informacja o sterowaniu zdalnym i lokalnym jest stale wysSwietlana posrodku na dole
ekranow zwigzanych z podglgdem.

W trybie podglgdu nie ma mozliwosci zmiany parametrow, za wyjagtkiem zerowania

licznika cykli uzytkownika.

W celu wejscia wtryb podgladu — w sytuacji braku przyciskédw na stacyjce - trzeba
podtgczy¢ pilot PGl do gniazda w stacyjce iwitgczyé go poprzez przestawienie
przetgcznika ON-OFF w pozycje ON. Postepowac¢ wedtug opisanej ponizej procedury.

--—-PODGLAD---

Iwy 11.5%, 5.85mA

Uktad momentowy 20%

Wartos¢ mom.OTW.- 65%

Wartos¢é mom.ZAM.- 60%

Ogr .OTW-mom. ZAM-mom.
LOKAL.

Rys. FF: Podglad 1

Opis: ‘Przycisk1’ + ‘Przycisk2’
oznacza, ze przytrzymujgc
wecisniety ‘Przycisk1’ nalezy
nacisngc ‘Przycisk2’

przycisk na |

pilocie:

‘+!

‘o!

Zawarto$¢ ekranu przedstawia:
¢ aktualny stan sygnatu zwrotnego w procentach i w mA,
¢ aktualne obcigzenie sitownika w procentach nominalnego obcigzenia (jezeli

obcigzenie wynosi powyzej 20%),

przycisk na
stacyjce:

‘STOP’+

‘Otworz’

‘STOP’

‘STOP’

¢ nastawy wytgcznikbw momentowych,
nastawione sposoby ograniczenia ruchu na otwieranie i zamykanie.

L I
5% 50% 95%

Rys. GG: Wykres momentu

przycisk na

pilocie:

‘P!

‘P’

przycisk na

stacyjce:

‘STOP’+
‘Zdal./
Lokal.’

‘STOP’+
‘Zdal./
Lokal.’

Do podglgdu parametrow mozna
przejs¢ z gtbwnego ekranu
sitownika (ekranu z bargrafem).
W tym celu nalezy:

<

nacisngc¢ przycisk — ukaze sie
ekran jak na rysunku obok;

nacisng¢ przycisk — dodatkowo
zostanie wyswietlony odczyt kata
obrotu przetwornika potozenia
wzgledem poczgtku zakresu;
ponownie nacisng¢ przycisk —
nastgpi ukrycie odczytu kata.

Z ekranu podglgdu 1 mozna przejs$¢
do wykresu momentu od potoZenia.
Postepowanie:

<

<

nacisngc¢ przycisk — ukaze sie
ekran wykresu jak na rysunku
obok;

ponownie nacisngc¢ przycisk —
nastgpi opuszczenie ekranu
wykresu i powr6t do
poprzedniego ekranu.
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9. Przeglad skonfigurowanych parametréw Sitowniki wahliwe 3XWI

W trybie wykresu momentu sitownik mozna sterowac¢ zardédwno zdalnie jak i lokalnie.
Pomiar rozwijanego aktualnie momentu jest pokazywany na wykresie. Kropkowang linig
oznaczona jest warto§¢ momentu réwna 0%. Znakiem ,0” i,Z” na osi pionowej
oznaczone sg wartosci 100% momentu odpowiednio dla kierunkow OTWORZ i ZAMKNIJ.
Pozioma o$ odwzorowuje aktualne potozenie 0-100%. Krance zakresu 0-5% i 95-100% sg
trzykrotnie rozciggniete w dziedzinie potozenia.

Aby wyczysci¢ obszar wykresu nalezy opusci¢ ten tryb, a nastepnie do niego powrocic.
Aby przejs¢ do kolejnych ekranéw podglgdu nalezy opuscié¢ tryb wykresu.

- _PODGLAD--- przycisk na przycisk na  Przejscie do kolejnego ekranu
pilocie:  : stacyjce: Podglad 2”:
-= 11,5% =- (s P , ” o, . .
Tryb pracy-tréjstawny + i STOP’+ <« nacisng¢ przycisk — ukaze sie
Syg. posred.PO - 20% 1 ‘Otworz’ ekran jak na rysunku obok.
Syg. posred.PzZ - 10% :
LOKAL.

Rys. HH: Podglad 2

Na ekranie ,Podglad 2" pozostanie odczyt sygnatu zwrotnego w procentach. Pojawi sie
informacja o wybranym ftrybie pracy zdalnej iustawienia sygnatébw posrednich
w procentach.

- —PODGLAD--- przycisk na przycisk na  Przejscie do kolejnego ekranu
pilocie: stacyjce: ,Podglad 3"
Wersj ;=°;]1:c',39_6 " 1.36 4 ‘STOP’+ <« nacisng¢ przycisk — ukaze sie

Error -1 -

Error -2 -

Error -3 -
LOKAL.

‘Otworz’ ekran jak na rysunku obok.

NWwWw
oOHrO

Rys. ll: Podglad 3

Na ekranie ,Podglad 3” przedstawiona jest wersja oprogramowania sitownika oraz
numery trzech ostatnich btedow.

przycisk na | przycisk na  PrzejsScie do kolejnego ekranu

C  _PODGLAD——— pilocie: stacyjce: Podglad 4’
Licznik uzytkownika: “+ i ‘STOP’+ <« nacisng¢ przycisk — ukaze sie
12345 cykli b P .
Licznik zycia: 1 ‘Otworz ekran jak na rysunku obok.
183457 cykli i
Temp. elektroniki: ! Lo i ) i
24 stopni Celsjusza : Kasowanie licznika uzytkownika:
LOKAL . ‘0’ i ‘STOP’ <« przytrzymac wcisniety przycisk
Rys. JJ: Podglad 4 | przez czas .1 s.ek. - nastgpi
: wyzerowanie licznika
uzytkownika.
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Sitowniki wahliwe 3XWI 9. Przeglad skonfigurowanych parametréw

Przedstawione sg odczyty: licznika cykli uzytkownika, licznika cykli zycia sitownika,
temperatury elektroniki (odczyt w stopniach Celsjusza). Przez jeden cykl rozumie sie
pojedynczy rozruch silnika. Licznik cykli zycia przedstawia ilos¢ cykli od momentu
fabrycznego uruchomienia sitownika. Licznik cykli uzytkownika przedstawia ilo$¢ cykli od
ostatniego kasowania tego licznika przez uzytkownika.
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10. Ustawienie mechanicznego wskaznika INSTRUKCJA OBStUGI
potozenia (opcja) Sitowniki wahliwe 3XWI

10. Ustawienie mechanicznego wskaznika potozenia
(opcja)

Ustawienia mechanicznego wskaznika potozenia wykona¢ po petnej konfiguracji sitownika
na armaturze. Nalezy pamigtaC aby droga sitownika byta prawidtowo dobrana do petnego
przesterowania elementu wykonawczego.

W celu ustawienia wskaznika potozenia nalezy:

Odkreci¢ pokrywe z wziernikiem (1)
¢ Poluzowa¢ nakretke (2) blokujgcg wskazniki (3) i (4) na
bebnie krzywek ,drogi”. Obréci¢ wskaznik potozenia
Lotwarte” (3) tak, aby znalazt sie na réwni ze
znacznikiem na nieruchomej tarczy (5). Ustawienie
wskaznika nalezy dokreci¢ nakretkg (2).
¢ Przesterowac element wykonawczy do potozenia
,Zamkniete”. Zwracajgc szczegblng uwage, aby przy
dalszych czynnosciach nie przestawi¢ wskaznika
yotwarcia” (4), ponownie poluzowac¢ nakretke (2) i
ustawi¢ wskaznik potozenia ,zamkniete” (4) na rowni ze
Rys. KK: Mechaniczny wskaznik znacznikiem na nieruchomej tarczy.
potozenia ¢ Zablokowac wskazniki przez dokrecenie nakretki i
sterujgc ponownie do potozen ,otwarte” i ,zamkniete”
sprawdzi¢ ich poprawne ustawienie. W razie potrzeby
skorygowac.

W sytuacji gdy zakres dziatania mechanicznego wskaznika potozenia jest niepoprawnie
dobrany do armatury, nalezy skontaktowac sie z producentem w celu kalibrac;ji.
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Sitowniki wahliwe 3XWI

11. Wykrywanie sytuacji awaryjnych

11.

Wykrywanie sytuacji awaryjnych

Sterownik wykrywa sytuacje awaryjne uniemozliwiajgce prawidtowg prace sitownika.
Nastepuje wtedy zatrzymanie sitownika.

~

Kz

~N

Sytuacje awaryjne sg sygnalizowane:
E RRO R 2 . 0 ¢ brakiem gotowosci elektrycznej tj. rozwarciem
Sygnat zwrotny odpowiednich stykéw przekaznika ,GE”;
niewiarygodny ¢ odpowiednim komunikatem awaryjnym na LCD,

LOKAL.

jak w przyktadzie na rysunku, oraz podswietleniem
wyswietlacza w kolorze czerwonym.

Rys. LL: Komunikat awaryjny

11.1.

Kody komunikatéw o sytuacjach awaryjnych wyswietlanych na

LCD

Ponizej przedstawiono zestawienie awarii, jakie mogg wystgpi¢ podczas pracy sitownika
w réznych konfiguracjach oraz odpowiednie komunikaty awaryjne. Awarie te w wiekszoci
nie dotyczg samego sitownika, lecz zaktbcen w pracy jego otoczenia lub niepoprawne;j
konfiguracji sitownika w stosunku do elementu wykonawczego.

Error 0.4

Error 0.5

Error 0.7

Error 0.8
Error 1.0

Error 1.3

Error 1.4

brak fazy lub faz zasilajgcych silnik, asymetria faz zasilajgcych.
¢ Postepowanie: przywréci¢ prawidtowe zasilanie.

przekroczenie temperatury pracy sterownika. Temp. sterownika > 80°C.
Zanika gdy temp. sterownika <75°C.
¢ Postepowanie: sprawdzi¢ nastawy uktadu regulacji i strefy nieczuto$ci.

przekroczenie temperatury pracy silnika. Temperatura uzwojen > 140°C.
Btad zanika gdy temperatura uzwojenh spadnie do okoto 110°C. Zwykle btad
wystepuje na skutek zbyt czestego sterowania napedem.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢ nastawy uktadu regulacji i strefy nieczuto$ci.

spalony bezpiecznik silnikowy w sterowniku.

przy wtaczonym wodzeniu za sygnatem analogowym brak wiarygodno$ci

sygnatu zadanego, tj. sygnat zadany >21mA lub <3,65mA.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢ podigczenie przewodu zasilajgcego sygnatu
wodzgcego i poziom tego sygnatu.

btgd komunikacji po magistrali przemystowej; brak transmisji w wyniku

zaktocen, fizycznego uszkodzenia magistrali lub braku transmisji ze strony

urzadzenia typu master.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢ podigczenie sitownika do magistrali
przemystowej; sprawdzi¢ czy urzgdzenie master zostato podtgczone do
magistrali i dziata w sposdb poprawny prowadzgc komunikacje.

brak komunikacji z modutem komunikacyjnym; modut komunikacyjny jest
uszkodzony, albo nie zostat podtgczony.
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11. Wykrywanie sytuacji awaryjnych

INSTRUKCJA OBStUGI
Sitowniki wahliwe 3XWI

Error 2.0
Error 2.1

Error 2.2

Error 2.3
Error 2.4
Error 2.5
Error 2.7
Error 2.9
Error 3.0

Error 3.1

Error 4.0
Error 4.1
Error 4.2
Error 5.0

Error 5.1

Error 6.0

sygnat zwrotny niewiarygodny, tj. sygnat zwrotny >21mA lub <3,65mA.

brak zasilania przetwornika potozenia (w przypadku zasilania
zewnetrznego) lub otwarty tor sygnatu zwrotnego przy zasilaniu
wewnetrznym (brak zwory na pinach 13 i 14 ztgcza lub brak wskaznika
potozenia w petli sygnatu zwrotnego). W przypadku zasilania wewnetrznego
mozliwe jest rowniez uszkodzenie zasilania w sterowniku.

brak komunikacji wewnetrznej w uktadzie SERVOCONT: sterownik — modut
pomiarowy

niewiarygodny czujnik potozenia lub momentu.

btad sumy kontrolnej danych kalibracyjnych przetwornika potozenia.

btad sumy kontrolnej danych konfiguracyjnych przetwornika potozenia.
zakres przetwornika za maty <15%.

nienapieta sprezyna przetwornika potozenia.

bfgd przekroczenia zadanego momentu; jesli ustawione jest ograniczenie
ruchu ,na droge”, btgd wystapi zawsze po przekroczeniu zadanego
momentu.

W zakresie 4,00-4,60mA i 19,40-20,00mA potozenia sitownika btgd po
przekroczeniu zadanego momentu nie wystgpi, jezeli ograniczenie ruch

zostato ustawione ,na moment”. Przekroczenie momentu w takim wypadku
tylko zatrzymuje sitownik.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢, czy do armatury nie dostata sie przeszkoda

mechaniczna ograniczajgca ruch.

przekroczenie warunku ograniczenia ruchu. Jezeli ustawione jest

ograniczenie ruchu ,na moment” - Error 3.1 oznacza przekroczenie

potozenia krancowego (4,00 lub 20,00mA), podczas ktérego sitownik nie

rozwingt pozgdanej wartosci momentu.

¢ Postepowanie: sprawdzi¢ czy nie ulegto uszkodzeniu potgczenie
sitownika i armatury; jesli btad sie powtarza - sprawdzi¢ poprawno$¢
konfiguracji sitownika (ograniczenie ruchu sitownika moze byc,
szczegolnie po konfiguracji recznej, ustawione niezgodnie ze stanem
faktycznym urzadzenia nastawczego).

btad sumy kontrolnej danych kalibracyjnych sterownika.
btad sumy kontrolnej danych konfiguracyjnych sterownika.
btgd sumy kontrolnej programu sterownika.

zmieniona kolejnos¢ faz zasilajgcych sitownik w stosunku do poprzedniej

konfiguracji (sterownik automatycznie zapamietuje kolejno$¢ faz

zasilajgcych sitownik po poprawnie zakoriczonym procesie

programowania).

¢ Postepowanie: przywrocic stan pierwotny lub przeprogramowac
sitownik.

niestabilny czujnik kierunku faz zasilajgcych; zaktécenia w sieci zasilajgcej
uniemozliwiajgce poprawny odczyt kierunku faz zasilajgcych.

awaria przetwornika momentu.
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Sitowniki wahliwe 2XWI 12. Konserwacja

12. Konserwacja

Sitowniki inteligentne 3XWI podczas eksploatacji nie wymagajg specjalnych zabiegow
konserwaciji.

Zaleca sie raz do roku dokona¢ ogledzin sitownika, sprawdzenia potgczen
mechanicznych, sprawdzenia czy nie ma wyciekdéw, luzéw, peknie¢ lub odksztatcen.
W przypadku zauwazenia usterki nalezy o tym powiadomi¢ odpowiednie stuzby i/lub
dostawce.

Mechaniczne uszkodzenia powioki lakierniczej nalezy naprawic.
Zadba¢ o staranne dokrecenie dtawnic kablowych. Elementy uszczelniajgce, ktére ulegty
zuzyciu w procesie starzenia nalezy wymieni¢ na nowe.

Zaleca sie raz do roku przesterowaé sitownik w petnym zakresie ruchu, sprawdzic
poprawno$¢ dziatania uktaddéw sterowania i sygnalizacji.

Sitowniki wahliwe sg wypetnione smarem poiptynnym, nie wymagajgcym wymiany ani
uzupetniania w trakcie eksploataciji.
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Sitowniki wahliwe 3XWI

13. Kodowanie sitownika

2
SILOWNIK WAHLIWY |

1
axwi[_ ]
|

INTELIGENTNY

Moment znamionowy

60Nm; w regulacji 30Nm

120Nm; w regulacji 60Nm

o |T|o [>—

240Nm; w regulacji 120Nm

Predkosé [obr/min];

Czas przejscia dla 90°

0,23 66s

0,37 42s

0,45 33s

0,75 21s

alslwNR|[)}F————— —

1,5 10s

Droga katowa [stopnie]

90

120

inna - podaé¢ w zamodwieniu

oNlR[>)————— — — — — — — — —

Kierunek zamykania watu wyjsciowego

zgodny z ruchem wskazdwek zegara - wyk. prawe

przeciwny do ruchu wskazéwek zegara - wyk. lewe

NkpRDS-———-———

Kotnierz przytaczeniowy (wg PN-EN 1SO 5211)

kotnierz przytaczeniowy FO5

kotnierz przytaczeniowy FO7

kotnierz przytaczeniowy F10

inny, do uzgodnienia

ojwNRIH-——————— — — — — — — — — — — — —

Sposob przytaczenia

bez podstawy

bez tulei przytgczeniowej

tuleja przytaczeniowa nieobrobiona

tuleja przytaczeniowa typ V (otwor i wpust), (poda¢ wymiary)

tuleja przytaczeniowa typ L (otwor kwadratowy), (podaé wymiary)

tuleja przytacz. typ H (otwdr 2 réwnoleg. ptaszczyzny),(poda¢ wymiary)

z podstawa

zF10

korba stata

korba regulowana

korba stata, 2 przeguby

korba regulowana, 2 przeguby

inny, do uzgodnienia

v|wlNjla|lnslwNrRem-————m—m— - —  — —— — — —— — — — — — — — —

Mocowanie ciegna do urzadzenia wykonawczego

bez mocowania

naktadka ze stozkiem Morse'a

tulejka ze stozkiem Morse'a

inne, do uzgodnienia

oNRlel)}-——-——rr—— ————— e — —

Przekroje przewodéw [mm2]

zasilajacy 1,5mm2, sterowniczy 0,5mm2

zasilajacy 2,5mm2, sterowniczy 1,5mm2

inne, do uzgodnienia (poda¢ w zamdwieniu jakie)

oNR|[5)————— — — — — — — — — — —— o —— — — — — —

Dodatkowe wyposazenie elektryczne

bez grzatki

grzatka z termostatem

wolobpbpmo—r———-—-H#+--------=-¥e-¥ - - - ————— e ————————

Sterowanie miejscowe

sterowanie miejscowe z programatora

sterowanie miejscowe przyciskami

Dodatkowe wyposazenie elektroniczne

brak dodatkowego wyposazenia elektronicznego

modut komunikacyjny MODBUS

modut komunikacyjny PROFIBUS

regulator Pl

modut komunikacyjny HART

inne, do uzgodnienia

Dodatkowe sygnaty

brak

2 programowalne przekazniki potozen posrednich

wyjécie analogowe + wejscie analogowe + wejscie binarne

inne, do uzgodnienia

oNRIOPD-———— —— —————— e —— e —_—_——_—_— e —_—_—_—_

Przystosowanie do sitownika z odsunietym blokiem sterujgcym

nie

tak

Zestaw do sitownika z odsunietym blokiem sterujagcym

brak zestawu

zestaw ze wspornikiem

Mechaniczny wskaznik potozenia

bez wskaznika

(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
(.
[
(.
(.
(.
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(.
(.
(.
(.
(.
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(.
(.
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(.
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(.
(.
(.
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[ |
il
0] |
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[}

ze wskaznikiem

1

/K3XWI 201602/
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Sitowniki wahliwe 3XWI

13. Kodowanie sitownika

Przyktad zamawiania:

Kod:
3XWIb

-5

1
1
-2
2

3XWIb-511-220-10-101-100 - 0znacza:

sitownik wahliwy inteligentny o momencie znamionowym 120Nm, praca
regulacyjna S4 do 60Nm;

predkos¢ 1,5 obr/min, czas przejscia 10s dla 90°;

droga 90°;

wykonanie ,prawe”;

kotnierz przytgczeniowy FO7;

przytagcze mechaniczne z tulejg przytgczeniowg typu V (otwor pod trzpien
armatury z wpustem);

bez mocowania ciegna — brak korby, montaz bezposredni na urzgdzeniu
wykonawczym;

przewody zasilajgce o przekroju 1,5mm2 (standardowo 6 stykow w sekcji
1 ztgcza elektrycznego dla przewodéw zasilajgcych); przewody
sterownicze (sygnatowe) o przekroju 0,5mm2 (standardowo 36 stykéw w
sekcjach 2 i 3 zlgcza elektrycznego);

bez grzatki antykondensacyjnej;

sterowanie lokalne z programatora po podtgczeniu do stacyjki sterowania
miejscowego (stacyjka bez przyciskéw sterujgcych)

bez dodatkowych opcji w wyposazeniu elektroniki

dodatkowe 2 przekazniki programowalne do sygnalizacji potozen
posrednich

sitownik z tgcznikiem EBS — przystosowany do odsuniecia bloku
sterowania

bez zestawu i wspornika do montazu odsunietego bloku sterowania —
blok zamontowany na sitowniku za posrednictwem fgcznika EBS

bez mechanicznego wskaznika potozenia

www.zpua.pop.pl
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14. Czesci zamienne Sitowniki wahliwe 3XWI

14. Czesci zamienne

Przy zamawianiu czeéci zamiennych nalezy poda¢ numer fabryczny i petny kod sitownika
np. 3XWIc-212-370-21-209-111.
Typy czesci: P — podzespot

C — komponent

U — uszczelnienie

Rys. MM: Czesci sitownika 3XWI — modut wahliwy
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Sitowniki wahliwe 3XWI

14. Czesci zamienne

17.3.06
17.2.4G
17.246
17.2.5G
17.21G
Rys. NN: Czesci bloku sterowania sitownika 3XWI
L.p. Lista czesci sitownika 3XWI Typ czesci Nr czesci
1 Korpus sitownika XW kpl. P 21.1.0
2 O$ napedu wytgcznika momentu kpl. P 21.2.0
3 Koto zebate momentu C 21.3
4 Zamek C 21.4
5 Koto zebate drogi C 21.5
6 Korek C 21.6
7 Uszczelnienia korpusu U u21
8 Zespot watka posredniego P 22.1.0
9 | Slimacznica silnika C 22.1.1
10 | Slimacznica pomiarowa C 22.1.2
11 | Koto zgbate satelity C 22.1.3
12 | Watek posredni C 22.1.4
13 | Pokrywa watka C 22.2
14 | Uszczelnienia watka posredniego U u22
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Sitowniki wahliwe 3XWI

L.p. Lista czesci sitownika 3XWI Typ czesci Nr czesci
15 | Zespdt slimaka silnika kpl. P 23.1.0
16 | Slimak silnika C 23.1.1
17 | Podktadka C 23.2.2
18 | Silnik C 23.2
19 | Sprzegto silnika C 23.3
20 | Redukcja silnika C 23.4
21 | Uszczelnienia watka silnika U u23
22 | Zespot przytgcza FO7 P 241.0
23 | Watek FO7 C 24.1.1
24 | Pokrywa FO7 C 24.1.2
25 | Tuleja przytgczeniowa C 2413
26 | Redukcja FO7 na FO5 C 24.2
27 | Uszczelnienia przytgcza FO5/F07 U u24
28 | Zespot przytgcza F10 P 25.1.0
29 | Watek F10 C 25.1.1
30 | Pokrywa F10 C 25.1.2
31 | Tuleja przytgczeniowa C 25.1.3
32 | Uszczelnienia przytgcza F10 U u25
33 | Zespot zderzaka P 26.1.0
34 | Pokrywa zderzaka C 26.1.1
35 | Ostona zderzaka C 26.1.2
36 | Nakretka z wielowypustem C 26.1.3
37 | Zderzak C 26.1.4
38 | Prowadnica nakretki zderzaka C 26.1.5
39 | Uszczelnienia zderzaka U u26
40 | Zespot slimaka WY P 27.1.0
41 | Slimak WY c 2711
42 | Koto zebate wew. C 27.1.2
43 | Zespot watka pomiarowego P 28.1.0
44 | Watek pomiarowy C 28.1.1
45 | Sprezyna C 28.1.2
46 | Tuleja C 28.1.3
47 | Tuleja sprezyny C 28.1.4
48 | Panewka C 28.1.5
49 | Podktadki regulacyjne C 28.1.6
50 | Zespdt napedu recznego P 29.1.0
51 | Pokrywa C 29.1.1
52 | Tuleja C 29.1.2
53 | Blokada C 29.1.3
54 | Koto napedu recznego kpl. P 29.2.0
55 | Koto napedu recznego C 29.2.1
56 | Uchwyt C 29.2.2
57 | Uszczelnienia napedu recznego U u29
58 | Korpus EBS1 C 17.1
59 | Stacyjka sterowania lokalnego P 17.2.0G
60 | Ostona stacyijki kpl. P 17.2.1G
61 | Przycisk kpl. ZDALNE / LOKALNE P 17.2.2G
62 | Przycisk kpl. ZAMKNIJ / OTWORZ / STOP P 17.2.3G
63 | Plytka wyswietlacza WYGO07 C 17.2.4G
64 | Ktodka z kluczami P 17.2.5G
65 | Stacyjka sterowania P 17.3.0G
66 | Ztgcze przemystowe gniazdo kpl. P 17.4.0
67 | Podstawa ztgcza przemystowego C 17.41
68 | Pokrywa EBS1 kpl. P 17.5.0
69 | Pokrywa EBS1 C 17.5.1
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INSTRUKCJA OBStUGI

Sitowniki wahliwe 3XWI 14. Czesci zamienne

L.p. Lista czesci sitownika 3XWI Typ czesci Nr czesci
70 | Sruba specjalna M6 C 17.5.2
71 | Sruba z uchem C 17.5.3
72 | Sterownik SERVOCONTO05 P 17.6G
73 | Ekran C 17.7
74 | Grzatka ze wspornikiem C 17.8
75 | Termostat C 17.9
76 | Sruba obwodu ochronnego M5 C 17.10
77 | Przektadnia bloku sterujgcego z przetwornikiem Trannsolver-W P 1711
78 | Komplet uszczelnien EBS U u17G
79 | Lacznik bez (Mechanicznego Wskaznika Potozenia) MWP kpl. p 18.1.0
80 | Korpus fgcznika wyk bez MWP C 18.1.1
81 | tacznik z MWP kpl. P 18.2.0
82 | Korpus tgcznika wyk z MWP C 18.21
83 | Wziernik kpl. P 18.2.2
84 | Nakretka C 18.2.3
85 | Podktadka C 18.2.4
86 | Wskazéwka ZAMKNIJ C 18.2.5
87 | Wskazéowka OTWORZ C 18.2.6
88 | Tarcza wskaznika C 18.2.7
89 | Zespot ustawczy MWP P 18.2.8
90 | Pokrywa oddalonego EBS kpl. P 18.3.0
91 | Pokrywa bloku sterowania C 18.3.1
92 | Wspornik C 18.3.2
93 | Wiagzka elektryczna pokrywy EBS P 18.3.3
94 | Insert z pinami (zenski) P 18.3.4
95 | Pokrywa ztgcza przemystowego P 18.3.5
96 | Pokrywa fgcznika EBS kpl. P 18.4.0
97 | Pokrywa tgcznika C 18.41
98 | Wigzka elektryczna pokrywy tgcznika EBS P 18.4.2
99 | Insert z pinami (meski) P 18.4.3
100 | Termostat C 18.4.4
101 | Grzatka ze wspornikiem C 18.4.5
102 | Komplet uszczelnien tgcznika EBS U u18
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15. Utylizacja
16. Kontakt

INSTRUKCJA OBStUGI
Sitowniki wahliwe 3XWI

15.

Utylizacja

Utylizacja materiatéw z opakowania
Materiaty z opakowania nadajg sie do catkowitej utylizacji. Elementy opakowania nalezy
posegregowac nastepnie poddac utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami wykonawczymi
dotyczgcymi usuwania odpadow.

Utylizacja produktu
Urzagdzenia nie wolno wyrzucac wraz ze zwyktymi odpadami!
W przypadku, gdy nie jest uzasadniona ekonomicznie naprawa zuzytych lub zniszczonych
sitownikdw nalezy je ztomowad.
W przypadku ztomowania sitownika nalezy:
¢ dostac sie do komér gdzie znajduje sie smar potptynny, usunaé go i przekazaé firmie
dopuszczonej do utylizowania przepracowanych olejow i smaréw,
¢ zdemontowac urzgdzenia elektryczne i elektroniczne oraz zgodnie z lokalnymi
przepisami wykonawczymi, posegregowac je i dostarczy¢ do odpowiedniego zaktadu

utylizacji,

¢ oddzieli¢ od siebie czeSci metalowe (stopy aluminiowe, stale, metale kolorowe),
z tworzyw sztucznych oraz gumowe i rozdysponowac do zakfadéw zajmujgcych sie
przetwarzaniem i zagospodarowywaniem odpaddw przemystowych i zuzytych

urzadzen.

16. Kontakt

Producent:

Dystrybutorzy:

INIEG
&

® ZAKLAD PRODUKCJI

URZADZEN AUTOMATYKI Sp. z o.0.
Ul. Teczowa 57, 50-950 Wroctaw,
Fax 71 342 89 20, e-mail: zpua@zpua.pop.pl
http:// www.zpua.pop.pl
Dziat Marketingu i Sprzedazy tel. 71 342 34 00
lub 71 342 33 58
Informacje techniczne tel. 71 342 88 30 w.36

Zaktad Automatyki Przemystowe;j
INTEC Sp. z 0.0.

Ul. Bacciarellego 54,

51-649 Wroctaw

tel. 71 348 18 18

ENERGO-AUTOMATYKA Sp. z o.0.
Ul. Zyblikiewicza 9,

37-700 Przemysl

tel. 16 676 92 30
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